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Ltinvention concerne un dispositif de +4élécommande pour
une ingtallstion réglable pas 2 pas sur wne position prédéberminde
de consigne, par moteur électrigne, plus periticuliérement pour la
manoeuvre 2 distance d'une plague sournante de cheming de fer
jouets ou modéles, dispositif dems lequel l'installation est
équipée dtun dispositif de crantage et d'un dispositif d'enclan-
chement, périodiquement commemdé par le dispositif de crantage
et qui, aprds emorgage d'un mouvemsnt de réglage, maintient le
moteur sous tension pendent la durée dfexdeution 4w pas de dé-
placement. o

Lt'invention consiste en ce gue, oubre les fils de commands
pour le moteur d'entrainement, entwe l'éppareil de commande ¢f
1tingtallation, il est prévu un zubtre £il (fil de siguslisation),
qui est mis sous tension par le mBme dispositif de cremfbage qui
commande le dispositif d!enclanchement pour le moteur d4’entralue-
ment, et par lequel est commandé pas & pes un dispositlf de pour~
suite et de signalisation, prévu dans ltappareil de comuande.

Dans de telles installations, on obtient, grfce & l'inven-
tion, ltavantage qu'il ne se poursuit, dems l'appareil de commands,
une continuation de l!'enclanchemen’ du dispositif de poursuite et
de signalisation que si, dans l'ingtzllation, le pas de réglage
est exécuté., Les fausses manoeuvres de l'ingtallation sont ainsl
exclues.

Dtaprés une autre caractéristique importante de 1'invention,
1l'appareil de commande sera constitué par un boltier rond, monta-
ble dans le pupitre de réglage de l'installiation de chemingz de
fer, par une bague de présélection montée dans le boltier et pou~-
vant tourner dens les deux sens, ainsi que par un dispositif de
poursuite et de signaligation, réglable électromagnétiquement dans
la position présélectée par la bague de présélectlon, et logé &
1'intérievr de celle-ci. Le dispositif de présélection et le
dispogitif de signalisation forment ainsi uwn sewl bloe, par suite
de quoi l'appareil ne nécessite gue peu de place dans le pupitre
de réglage.

Digprés une aubtre caractéristique de l'iuvention, il est
proposé, pour le réglage du dispositif de poursuite et de signe-
lisation prévu & l'intérieur de la bague de prézélection dang
1tappereil de commende, un dispozitif d'enclanchement pas é'pas.
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Lorsque 1'on utilise un moteur 3 courant continu dong
1'inversion du sens de rotation ezt effectude par chengemsnt
de polarité, il est ndeessaire de prévoir, dans 1lappareil de
compande, wn digpositif commutsieur pour le changement de polavi-
tés nécessaire sur lez Tils 8falimentation du moteur. Dlaprés une
autre caractdrisiique de 1tinvention, ce dispositif de commutation,
lors d'n changement de sens de rotation de la bague de mrdsélec-
$ion, chengers sussi bien la polavité des fils d'alimeniabion
allemt av moteur d'sntrainement que colle des Fils sllant am
digpositif pag & pas.

On obhient une notable simplification de 1'appareil, en
particulier sur le dispositif pas & pas servent &4 la poursuite
et & 1a signalisation, lorsque celui-ci est prévu avee deux ti-
roirs pourvus de cliquets, déplagant la partie mobile de co dig~
positif dans des sens opposds, et avee un neyaun en fer doux
commun, déplacable dans des sens opposés par deux bobines, et
agissant sur ces tiroirs.

Do plus, le dispositif de comm-utation permettant le chan-
gement de polarité du moteur d'entrafnement doit avoir un contact
inverseur pour le raccordement du Ffil de signalisation & 1'une
des deux bobines.

D'autres caractéristiques de 1'invention ressortiront de la
description ci-~-dessous d'un exemple de réalisation.

les fiéures reprégsentent ¢

la fige 1, l'appareil des commande du dispositif de +élécom-
mande vu en perspective ;

1a fige 2, l'zppareil de commande montd dans un pupitre de
réglage, en vue par dessus $

la fig. 3, 1l'appareil de commande des fig. 1 ot 2, en coupe
longitudinale suivent la ligne III-IIT sur la figs 4, la partie
mobile du dispositif de poursuite'et de signalisation aingi que
12 couvercle de l'annsau de présélection étant enlevds H

la fig. 4, la partie d'appareil monitrdée sur la fig. 3 en
vue par dessus

les figs. 5 et 6, le disque programmateur du dispositif de
signalisation en deux vuss perpendiculaires entre ellss ;

les Tig. 7 et 8, un disque portant le symbole de signalisg-
tion avec le disque transparent de recouvrenent de ll'appareil, en

“deux vues perpendiculaires entre slles H
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la fig. 9, la platine de travail de l'appareil de commande,
vue par dessous 7

la fige. 10, la vue d'ensemble de la partie constituée par
l'anneau de présélection ¢t la platine de traveil, vue par des-
sous ; et

la fig. 11, la pariie, essentielle pour l'invention, du pont
d'une plagque tournaente, pouvant &tre commendde & distence, pour
ingtallations de chemins de fer moddles bu jouets, avec plen de
cfblage de Ll'appareil de commande.

. Sur la fig. 11, 1 désigne le contour schématique d'une par-
tie 4u pont de la plaque tournante, sur laguelle est fizé le moteur

.d'entrainement 2 qui, par une démulfiplication méecanique non

représentée, en détail, entraine le pignon 3, lequel attaque,

par exemple, une denture interne de l'installation fixe de la
plaque tournante. Sur le méme arbre 4, portant le pignon 3, est
prévu un chemin incurvé 5, de forme symétrique et présentant des
encoches de crantage 6 en deux points opposés. Dans ces encoches,
stengage un doigt de crantage 7, porté par le levier de crantage 8.
Le levier 8 peut osciller autour de l'axe 9, et maintient, grice
4 un ressort 10, le doigt de crantage T appliqué contre le chemin
incwrvé 5, et au fond de l'encoche 6 aprés un demi-tour du chemin
incurvé 5. Sur une patte replide 11, le levier 8 présente deux
longs ressorts de contact 12 et 13 qui, par le levier 8, peuvent
&tre déplacds sur une course d'enclanchement relativement longue.
Le moteur 2 est pourvu de bornes 14 et 15, la borne 15 étant re-~
1lide électriquement & un contact fixe 16, En 17, le levier 8 et
les deux ressorts de contact 12 et 13 sont mis électriqusment &

la masse.

La partie, encadrée en traits tirets de la fig. 11, montre
le schéma de l'appareil de commande de l'installation. Le repere
18 dégigne un redresseur & deux alternances auguel un transforme-
teur de réseau envoie par les fils 18! une tension alternative de
16 volts. Iies bornes de tension continue repérées = et + sont
reliées, par des conductesurs non représentés en détail, aux quatre
contacts fixes 2, b, &, 4. Un contact inverseur mobile g est
affecté aux conbacts d, b, et wm contact inverseur £ aux con-
tacts ¢, 4 , lesquels contacts inverseurs rendus solidaires par

un pont peuvent &tre simultendément commutés des contacts g, ¢, sur
les contacts b, 4, les deux fils d'alimentation 20, 21 raccordés
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aux contacts g et £ étant alors changés de polarité. Le £il 20
va tout dlabord au point médian commun g d'un électro-aimant
constitué essentiellement par les deux bobines coaxiales, placées
bout & bout, 22 et 23, et par un noyau en fer doux 24, seulement
indiqué schématiquement sur la fig. 11, et terminé & chaque ex~
trémité par un pilon, et ensuite & la borne 14 du moteur 2. Ie
deuxidme fil 21 est relié tout d'abord au contact élastique 25

et & la masse, en 26, de l'appareil de commande, puls ve ensuite
4 un point 27 relié & la masse de l'installation ¥ commander.

Le contact élastique 25 travaille sur une bague de contact
28 comportant une interrupfion 28', cette bague étant relide.par
un autre fil d'alimentation 29 & la borne 15 du moteur 2. '

Sur 1'ingtallation & commander, est prévu, isolé de la maasse,
en plusg du contact 16, un autre contact fixe 30, qul est relié
par un £11'31 au contact mobile h commutant lors de la memoeuvre
du pont 19. Par la suite, le pont 19 permet dtappliquer le con- ,
tact inverseur h sur l'un des deux p8les i, k des bobines 22 et 23.
'« Les figures 1 & 10 doment les détails de 1l'appareil de
commande du dispositif de télécommande suivant 1'invention.

L'appareil de commende comporte éssentiellement un boiltier
32 ayant la forme d'une bolte ronde ouverte vers le haut, en ma-
tiére plastique, avec un fond plat et une collerette plane rabat-
tue 33. Dans cette dernidre, sont prévus par exemple quatre trous
fraisés 34, pour monfage encastré et fixation dans le pupitre de
réglage de l'ingtallation de chemins de fer.

Comme le montrent les fig. 1 et 2, la collerette 33 du
boftier 32 peut &tre garnie d'un anneau 36 pourvu de repdres de
crantage 35. De méme, comme le montre la fig. 2, les voies de
garage et les entrées de dép8t, qui conduigsent & l'appareil de
commande, peuvent &tre numérotdes sur le pupitre de réglage.

Comme le montre la fig. 4, la collerette 33 recoit une
marque zéro repérée 37 pour identifier la position de montage
dans le pupitre de réslage. Sur le fond du boltier 32 se trouvent
quatre colonneties, repérées 38 et 39, de méme hauteur, venues
de moulage, dont chacune des deux sont visgibles sur la fig. 3.
Les colonnettes 38 portent, & leurs extrémités supérieures, de
minces tétons 40, et les colonnettes 39 sont pourvues de trous
filetés, non visibles sur les figures, dens lesquels peuvent &tre

 vissées les vis de fixation 41, Ces colormettes 38, 39 servent X
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fizer une platine de travail 42 en metidre isolanie et pourvue deg
pergages correspendants, & une certoine distance du fond du boi-
tier 32.

Lo »letine de travail 42 a un diamdtre un peu plus peiit que
le diamétre intérieur du boftier 32, Deans l'espace amnuvlaivre ainsi
formé, vient se loger entre le bofhier 32 et la platine 42, ddbor-
dent un peu sur cette platine 42 et vers le bas, une bague de pré-
sélection congtitude par une pitece amulaire 43 en matiérersynthém
tiques A sa partie inférieure, cette pidtce anunulairs 43 présente

un dpaulement circwlaire 44 ddbordsnt swr la platine 42 mn peu
vers l'intérieur. En cubtre est prévu, 2 la pariie supdricure de
la pitce annulaire 43 et dfbordant légdrement vers L'oxidrieur,
sur le diameétre intérieur du boltisr 32, un collet 45 empichant
tout déplacement axial de la bagus de pré8élection. De diamdire
intérieur de ce collet correspond au diamdtre exbtérieur de la pla-
tine 42, et son diamdtre extérisur su bord supdrieur du boliier 32,
aun diamétre intérieur de ce boitisr, de sorte que ia bague de pré-
sélection ne peut pas se décaler, mais peut tourner enbre le bot-
tler 32 et la platine 42. Le bord supérieur 45 de cebte bague de
présélection 43 est pourvu d'un moletbage sous forme de petides
nervures 46 et de deux repires, sous forme de deux apperdices
radiaux 47. '

La face inférieure de la bague de présdlection 43 est pourvue
dtencoches de crantage symétriques 48, dont le nombre sst dgal au
nombre de positions de crantage »révues dans 1'installation &
commander. Dans l'exemple de réalisation représenté, la plague
tournante doit pouvoir prendre gquarante huit positions. Dang les
encoches de crantage 48, s'engagent des crans 49 formés aux exbré-
mités d'un large et puigsant ressort de crantage 3 deux bras 50,
qui est fixé au centre de la platine 42, sur un pivot 51 au moyen
d'un écrou 52. Ce ressort de crantage 50 présente un troisidme
bras 53 avec, & son extrémité, une échancrure 54. L'échancrure 54
embrasse un téton 55 dirigé vers le bas, et fixé & la platine 42,
le ressort de crantage 50 étant ainsi fixé & la platine 42 sans
pouvoir fourner (fig. 10).

A la partie supéricure de la platine 42 est monié, de pré-
férence par une liaison par Hétons 56, un digpositif pas & pas,
que 1l'on voit particulisrement clairement sur la fig. 4. Ce dis-
positif nas & pas est principalement constitué par une culasse 57
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en fer doux, sur laguelle sont également formés les tétong de
fixation 56, 4 liintérieur de cetbe culasse en fer doux 57, se
trouvent coaxiales et montdées boub A bout, les deux bobines 22 et

3, aingl quo l'axmature 24 en fer doux avec deg appendices fron=
taux 24° de plus faible dizmdire gui peuvent sorhir & 1Lt extérienr
de la culagse par une ouveriure frontale non visible sur les fig.
3 et 4. Bur la partie 51!, dirigde vers le haut, du pivot central
d'appui 51, comme aussi sur la culsese 57, sont montds deux i~
roirs de digbtribubion 58 coulissant radialsment, et ceci au moyen
des languettes 59, portiellement supe roosdes, entourant 1'extré-
nité 51° renforeés du bas du pivos d'appul, et au moyen deg
épaulements 60 situds latéralement sur la culasse 57. Les tircirs
58 sont, en outve, muniz de petites languettes 61, entre les—
gquelles est fizé wm ressort de roppel 62 commun sux Geur tivoirs.
Les extréwitdéds extérieures des tirciwg 58 présentent des eligquets
63 ot 63, dont les axes se trouvent sur un dizmdtre commun de
1l'apparell, et qui, suivant le sens de rotation different par rap-
port & ce dlamdtre, sont prévus inclinds vers les tiroirs 58 ge
déplagant radislement. Bn oubre, sur la partie supérieure de lg
platine 42, est fizée, au moyen d'un téton 64, une lams élastique
65, raccordée & un pdle du redresseur 18. Cette picce de t8le 65
est prolongée, per l'intermédisire de deux ponts &troits 66 re-
pliéds vers le haut, par une pariis 67, qul présente en son milieu
un cliquet de crantage 68 dirigé vers le haut. CUe dernier sert 3
fixer dens un total de quarante huit positions de crantage un
d139051t de poursuite et de signalisation, muni de dents de
cram:ageo

La partie tournante du dispositif servant & 1'ajustage du
contact élastique 25 et & la signalisation de la position prise
par le pont de la plague touwrnante est composde des pidces de
aétail suivantes :

Sur la partie 51' dirigée vers le haut de 1l'axe sa@pert 51,
est mnté un disqus en matidre synthétique 70, muni 4 uneVdoual*e
palier 69 et qul peut touwrner ; ce disque sst pourvu, sur son
pourtour, de dents de crantage ou d'enclenchement 71, droits,
dirigées axislement vers le bas, relativement nminces, sépardes
par les intervalles de crantage. Dens ces intervallesentre les
dents T1, s'engage, sous une faible pression élagtique, wn cliquet
de crantage 68 fléchissant vers les bas, fixé & la platine 42.
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Les cliquets 63 et 63', prévus sur les tiroirs 58, ont, par
rapport au cliquet 68, uns telle position et un bel bigeaubage
que, lors d'un déplacement radial du tiroir, ils viennent porter
tangentiellement contre 1fune des dents 71, et par suite dépla-
cer le disque 70 d'un pas. Suivant que 1'une des deux bobines 22
ou 23 est sous tension, co gera soit le cliquet 63, soit le cli-
quet 63! qui déplacera le disque 70 dans 1'un ou l'antre sens.
Tors d'une interruption périodique de courant, provoguée par les
contacts 13, 30, sur l'une des bobines 22 ou 23, le disque 70
prendra la position choisie au préalable grice & la bague de
présélection 43, cependant que le ressort de rappel 62 commun
aux deux tiroirs 58 rappelle le tiroir entré en action, ainsi
que 1l'armature en fer doux 24, 24!, dans la position de dépadt
montrée sur les fig. 3 et 4.

Le pivot support 51! est muni, & son extrémité supérieure,
d'une gorge T2, dans laquelle peut se fizxer une t8le élastique 73,
appliquée sur le disque 70, présentant une boubonnidre T4, plus
étroite dlun c8té. D'autre part, la t8le Slastique T3 est assurée
contre tout déplacement en rotation, par un petit téton 76, situé
3 la partie supérieure du disque 70 et stengageant dans un trou
75. La t8le &lastique 73 fixe aingi le disque 70 sur le pivot
support 5171, et ne peut tourner par rapport au disque T0. La 1+8le
élagtique 73 présente, eun outre, une partie T7 replide vers le
bas ot se terminant en un ressort qui porte, 2 son extrémité, le
contact élastique 25, également représenté sur la fig. 11. Ce con-
tact élagtique 25 porte sur le contact 28 visible sur la fig. 3,
et 11 est normalement logé & llintérieur & l'intervalle sans
contact 28'.

A la partie supérisure du disque 70 sont prévus quatre pe-
tits épaulements—supports, sur lesquels est appliqué un mince
disque 80 portant un symbole indicatif en forme de pont tournant,
en aluminium par exemple ; et qui est assuré contre tout déplace—~
ment en rotation par un trou 81 dans le disque 80 et un téton 82
sur le disque TO.

Un disque de fermeture transparent 83 affleurant le haut de
la bague de présélection 43-45 est muni d'un collet 84 tourné
vers 1l'intérieur, sur leguel sont montéss des languettes élas~-
tiques 85 pourvues d'ergobs de crantage. Ceci permet dtenfoncer
le disque 83 dens la bague de présélection 4345, Dans le milieu
de sa partie intérieure, le disque 83 présente un épaulement
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concentrique annulaire 86, qui forme une limitation axiale pour
le disque 80 portent le symbole indicatif T9, appliqué librement
sur le disque 70 et fixé seulement contre un déplacement en rota-
tion. De cette fagon, la partie towrnante du dispositif de pour-
suite et de signalisation est montée & l'intérieur de la bague

de présélection 43, bien visible et protégée contre un déplace-
ment arbitraire.

Comme le mentre plus particulidrement la fig. 9, le c8té
inférieur de la platine 42 présente un certain nombre de pistes
conductrices, qul peuvent 8itre obtenues par attaque de parties
conductrices, sulvant le procédé de fabrication de circuits im-
primés, qui, en particulier au moyen de soudures, établissent la
liaigon des parties électriques de l'appareil de commande avec
les différents filg d'arrivée de courant. Clest ainsi quton re-
connalt les contacts fizes déjd cités 2, b, g,4, i, ks & en
liaison avec la fig. 11 du dispositif de commutation, Ia partie
conductrice 26 réunit le f£il 21 au pivot support 51, 51%, et &ta—
blit aingi, par l'intermédiaire de la pidce en t8le T3, la liaison
avec le contact élastique 25. Les liaisons par soudure g!', £1!, ht
conduisent, par 1'intermédiaire des fils 8y £y b montrés sur la
fig. 10, aux contacts mobiles également précités e, £, h. Les
points 20*, 21, 31 de la fig. 9 sont les soudures de liaison
des fils 20, 21 et 31 & l'installation & commander. Les points
de soudure g', -i', k' vont aux contacts g, i, k des deux bobineg
22 et 23 du dispositif pas & pas.

Comme le montre la Ffig. 10, sur le pivot support 51, au
dessous du resgort de crantage 50, il est encore prévu un pont
basculant 19, constitué par une plaquette isolante qui porte les
contacts mobiles g, £, h. Un trou allongé 86, prévu dems le pont
19, entoure le goujon 55, et par suite le pont 19 peut basculer
dtun pas. Entre le ressort de crantage 50 et le pont 19 est prévu
un deuxiéme ressort de crantage 87, toubt & fait analogue, qui
attaque également par son cliquet 88 la denture 48 de la bague
de présélection 43. Ce ressort de crantage 87 comporte deux pebtits
bras latéraux élastiques 89 et 90, situds des deux c8tds du pont
19,‘le bras 90 ayant une dent 90! replide s'engageant dens une
encoche 91 du pont 19. Par ce ressort 87, le pont 19 est fixd -
cranté & la bague de présélection 43.
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On neubt voir, dlaprés la fig. 10 que, lorsgue l'on tourne

la bague de présélection 43, le pont 19 est chagque fois entratng

d'un pas per le ressort de crantage 87, lorsque le seus de roha—

tion de 1a hague de prégélection est changée Par suibe, les con-
tacts g, L, h seront toujours commutés des conbacts fixes 2, g, i,

-sur les contaets b, 4, ks, ou invergement, de sorte que le moteur 2

sera toujours réglé sur le parcowrs le plus court, et gue la par-
tie mobile du dispositif de poursuite et de signalisation sers
réglée dens la position prédéterminde par la bague de pzdsdlection
par la voie la plug courte. i )

Sur les fig. 3 et 10, on peub encore voir l'amende 4o cou=
rant & ltanneau de conbact 28. L'amneau de contact 28 est élec—
triguement relié, par un conbtact siastique 28%, & la pariie ex-
terne de la bague de présélection 43, Ce contact &lasbigue 28%
frotte sur un conbtact annulaire complétement fermd, 297, qui ezh
prévu directement 2 proximité du fond, dens le boRiier 32 (fige 3).
Le fil 29 allant au conbact de motsur 15 est connecté Slectrigus=
ment avec cet anneau de contact 298,

Bn ce qui concerne 1z fonctiomnement du disposi

o i
vivant Liinvention, on pewt d4duire du montage reprdsenté sur les
fige 1 & 11 ce qui suib

Lorsque 1l'on tourne la bagus de présélaction 43 dans 1lappa-
reil de commende, le mobteur 2 egt, par l'intermddisirs du conbact
annulaire 28 et du contact élastique 25, mis sous tengion par les
fils 20 et 29 et, par suite, le pignon de commande 3 e%, avec lui,
le chemin incurvé 5 towrnent.Ceci enbrafne, par l'intermédiaire du
cliquet 7, le basculement du levier 8, de sorte que le combact
élastique 12 met,par le contact 16, la borne 15 de moteur & la
masse et, simultanément, le contact élastique 13 met, par le con-
tact 30, le f£il de signalisation 31 également 2 la masse ds
1'ingtallation, établissant la liaison avec e £il 21. Par le
fil 31, la bobine 23 regoit par exemple une impulsion de courant,
ce qui déplace le noyau en fer doux 24 vers l= droite pour l'exé-
cution A'un pas. Aprés exécution dlun demi-~bour du pignon 4 et du
chemin incurvé 5, le téton de crantage T, sous ltaction du res-
sort 10, tombe dans l'encoche de crantage 6, ce qui inberrompt
les lizisons de contacts 12, 16 et 13, 30, Si l'anneau de conbact
28 n'a été ddplacé que d'un pas de réglage, le contact élastique
25 revient & la pogition de l'intervalle sans conbact 28!, car

[0}
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alorg le contact élastique 25 sera déplacé en méme temps, de
gorte que maintenant l'arrivée de courant au moteur 2 est 3 nou-

veau interrompue. 91 1l'anneau de conbact e é4é déplacé de plumieurs

pas de réglage, lorsque le contact élastique 12 quitte le contbact
16, le mobeur reste, par les contacts 28 et 25, sous tension
jusqu'd ce que le contact élastique 25 ait atteint de nouveau
1l'intervalle mans contact 28 de l'anneau de contact 28. Toube-
fols, apres chague avance d*un pasg, la liaison entre le contact
¢lastique 13 e las contact 30 est inbterrompu un court instant
par la chubte du Hébon de crentasge 7 dang une encoche d'arrdt 6,
ce gui suffit pour que ll'armature en fer doux 24 soit rappelée
par le ressort ds rappel 62 Jans la position de départ. Au pro-
chain établissement de cowntact enire 13 et 30, la partie mobile
de 1'sppareil de signalisation sera & nouveau »églée d'un pas-sur
1z bague de présélschion 43, Hoteur ed dispositif de signalisa-
tion sercnt alors coupés, lorsque le contact dlagtique 25 a ab-
teint l'intervalle sans conbact 287.

I inversant le gens de votabtion de la bague de présélec-
tlon 43, non seulemsnt le pont 19 inverse le sens d'enbralinement
du motevr 2, maig llawire des deux bobines 22, 23 cet roocordde
au £il de signalisation 31 par le contae’ inverseur j. Lingi,
les disques 70 et 80 avec le contact dlastique 25 et le gymbole
indicateur 25 sont portés, par la voie la plus courte, & la posi-
tion préréglée de la bague de prézélection 43.
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REVENDIGATIONS

1+ = Dispositif de télécommande pour une installation
réglable par moteur électrique, pas & bas, sur wie position
de consigne choisie & l'avance, plus particuliérement powr la
commande & distance d'une plague tournante powr cheming de fer
Jouets ou modéles, dans lequel 1l'installation est équipée d'un
dispositif de crantage et d'un dispositif d'enclanchement, com-
mandé périodiquement par le dispositif de crantage, qui maintient,
aprés anorgage d'un mouvement de réglage, le moteur d'entratne-
ment sous tension pemdant la durde d'un pas de réglage ; dispo~
S1%if caractérisé en ce que, outre les fils de commsnde (20, 21,

29) du moteur dtentratnement (2), entre 1l'appareil de commande

et l'installation & régler, est prévu un autre £il (31) (Fil de
signalisation), qui est mis sous tension par le méme dispositif
de crantage (5, 6, 7, 8, 9, 10) que le dispositif d’enclanchement
(11, 12) du moteur d'entrainement, et par lequel un dispositif de
poursuite et de signalisation, monté dans 1'appareil de commande,
est réglé pas & pas.

2. —- Dispositif de télécommende swivant revendication 1,
caractérisé en ce que l'appareil de commsnde comporie : un bof- |
tier rond (32, 33) logeable dans le pupitre de réglage de ‘
l'installation ; une bague de présélection (43-45) montée dans le
bottier et pouvant tourner dans les deux sens 3 un digpositif de
poursulte et de signalisation, monté & 1l'intdérieur de la bague
de présélection, pouvant dtre mis électromagnétiquement dans la
position sélectionnée par le dispositif de présélection. i

3, ~ Digposgitif de télécommande suivant revendications 1 et
2, caractérisé en ce qu'un dispositif pas & pas sert su réglage du
dispositif de poursuite et de signalisation monté & 1'intérieur i
de la bague de présélection dans 1'appereil de commande.

4. - Dispositif de télécommande avec un moteur & courant
continu pour la commande de l'installation et pouvant changer de
sens de rotation par chengement de polarité ; caractérisé en ce
que, dang l'appareil de commande, est prévu un dispositif de com~
mutation, par lequel les fils d'alimentation (20, 21, 31) allant
au moteur d'entrainement (2) et au dispositif pas & pas, ont leur 7
bolarité chsngée, lorsqu'on inverse le sens de rotation de la :
bague de présélection (43).
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5. = Digpogitif de télécommande d'aprés la revendication 4,
caractérisé en ce qus le dispositif pas & pas prévu dans l'appa-
reil de commande comporte : deux tiroirs (58), munis de cliquets
(63, 631), déplagant le dispositif indicateur dens des gens
opposéds ; une armature en fer doux (24), agissant sur les deux
tiroirs, et déplacable dans des sens opposés par llaction de
Geux bobines ; et, procédant du dispositif de commutation pour
changenent de polarité du moteur 2 un aubtre conbtact de commuba~
vion (b}, vaccordant le £il de signalisation (31) & 1'une des
bobines (22, 23).

6, = Digpositif de télécommande dfaprés 1l'une des revendi-
cations précédentes, caractérieé en ce que, entrs 1l'ingtallation
& commander et l'appareil de commends sont prévus : trois fils
pour la commende du moteur, dont le premier (493 relie wne borne
(t4) du moteur & un p8le commun (9) pour lo commende du disposi-
1% pag & pas de 1'appareil de commande, et un premier pdls de
tension (@) & 1'appareil de commande ; un deuxidme fil (21) qui
relis la deuxidme borne du moteur (15), par le dispositif dten~
clanchement (12-16) mettant le moteur sous tension, au deuxidme
p8le de tension (f) dens llappareil de commende ; et un troisidme
11 (29) qui, par un dispositif de contacts (28, 25) prévu entre
la bague de présélection (43) et le dispositif indicateur, relie
la deuxitme borne du moteur (15) au deuxidme pble de tension (F),
co dispositif de contacts étant constitué de telle sorbe qutil
maintienne le moteur (2) sous tension jusqu'a ce que le dispositif
indlcateur ait atteint la position préréglée avec la bague de
présélection.

T¢ = Disposgitif de télécommande suivant l'une des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce qu'il est prévu, dans le
boltier de llappareil de commende, une piste de comtact (29%)
entidrement Fermée sur 360°, sur laguelle s'applique élaztique-
ment wn contact & ressort (28%) monté & 1'extérieur de la bagus
de présélsction (43) ; =n ce que la bagus ds présdlecihion prém
senbe, du cHté intdrieur, unes
intervaile isolaut (28!), piste de conitach sur la
wa contact élastique (25) solideire du digpositif

-L
e niz & la masse, 4% L1 xdsulie gue soil 1o piszte
o2

0

ce
do con s@t (29%) prévus guw 7@ boiticr, s0it le conbaet lasticue
a G
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£11 d'alinentation (29), une liaison conductrice avec la
deuxidme borne de moteur (15). 7

8. - Dispositif de télécommande suivant la revendication 6,
caractérisé en ce que le fil (21) ollant aux contacts mobiles
(12, 13) du dispositif dtenclanchenent, est avantsgeusement re-
1ié Slectriquement aussi bien avec 1o masse de l'installation
5 commcnder au'avec la masse de 1'gppareil de commande.

9, - Dispositif de télécommande suivant l'une des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que sont prévues, sur le
fond du bottier £32), au moing deux colomnetbes (38) ovpposédes,
de préfirence venues de moulage, DOUrvues de goujons de crantage
(40) e%, ddcalées par rapport & celles-ci, au moins deux colon-
nettes (39),pourvues de trous filetdés, sur lesquelles?t eat fixde,
plus narticulitrement vissée 4 wne cerbaine diwtance du fond du
bottier, une platine ronde (42) en matidre isolente, qui sert
4 supporter et & fixer les éléments de 1'agppareil de ccmmande,
ainsi gue le cBblage.

10, - Digpositif de télécommande d'aprss la revendication 9,
caractdérisé en ce que, au centre de la platine (42) est fizé wn
pivot-support (51, 51!), dout la pertie dirigde vers le haut (511')
sert de support d'oscillation % un pont de commubation (19), et
gert aussi & la fixation des ressorts de cranbage (50, 87) pre-
nent appul sur la bague de présélection {43).

11. - Digpogitif de télécommende suivent revendications 9
et 10, caractérisé en ce que le diomdtre de la platine (42) est
un peu plus petit que le diamdbre intérievr du boftier (32), et
que l= bague de présélection lozde dans cet intervelle ennulaire
dépagse légdrement vers le bas de la platine (42) ; cetbte bague.
présentant, &4 sa partie inférieure, un épenlement ennulaire dirigé
vers llintérieur sur le platine, et, 4 sa partie supérieure, au
dessus de 1'aldsage intérieur du boltier (32), un bord renforcé
(45) pour dviter tout déplacement axial, ot cette bague étant
guidée radialement, tant par le bord gupérievr interne du boltier
(32) que par le bord de la platine (42).

12. - Digpositif de télécommande suivenmt 1t'engenble des
revendications 9, 10, 11, caractérisé en ce que la face infé-
rieure de la bague de présélection est pourvue dtencoches Ge
crantage (48), symétriques, correspondent eu nombre de positions
de crantage nécessalres dang 1'installation, un puissant ressort



10

15

20

25

30

35

70 26364 4 2057762

de crantage (50) & deux bras, fizé sur le pivot-support (50)
s'engageant élastiquement, par ses extrémités ayant la forme de
cliquets (49), dans leg encocheg (48) prévues dans la bague de
présélection (43),

13. = Digpositif de +4lécommande suivant revendication 12,
caractérisé en ce que le ressort de crantage (50) est assuré con-
tre toute rotation au moyen d'un goujon (55) en position excentrie
et dirigé vers le bas, fixé & la platine (42), et au moyen d'un
troisiéme bras (53) portant une dchancrurs.

14, ~ Dispositif de télécommande suivant 1'une des reven-
dications précédentes, caracidrisé en ce que le dispositif pas
& pas egt fixd sur la face supérieure ds la platine (42), de
préférence par des Hétons (56), les tiroirs (58) étant guidés
coulissants au moyen de languettes (59) se recouvrant et entourant
le pivot support (51'), et au moyen d'appendices replids (60) exia~
tants tant sur le pivot (51') que swr la culagse (57) du disposi-
tif pas & pas, ces tiroirs attaquant une denture de crantage
symétrique (74) prévue sur ls dispositif indicateur, au moyen
de cliquets d'enclanchement (53, 63') coulissant le long d'un
diamétre de l'appareil. ‘

15. = Dispogitif de télécommande suivent la revendication 14,
caractériss en ce que leg tiroirs (63, 63!') sont munis de vetites
languettes (61), entre lesquelles est fixé wn ressort de rappel
(62) commun avx deux tirvoirs.

16, = Dispositif de +&lécommande suivant ltune des revendi-
cations pfécédantes, caractériséd en ce que, sur la partie supé-
rieure de la platine (42) est prévu un redresseur (18) servant
& l'alimentation de 1'installation en courant conbinu.

17. - Dispositif de télécommende suivant l'une des revendi-
cations précédentes, caractérisgé en ce que le cdté inférieur de
12 platine (42) est muni de liaisons conductrices, de préférence
sous forme de circuits imprimés, per lesquelles on veut raccorder
1'appareil de commande avec alimentation de courant (fils 18t) a
1'ingtallation & commander (fils 20, 21, 29, 31), les raccorde-
ments pour le dispositif pasg & pas, les p8les de tension contbinus
venant Gu redresseur (8), ainsi gque 1'ensemble des contacts fixes
du dispositif de commutation &tant Prévus.
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18, = Digpositif de télécommande suivent revendicationiT,
caractérisé en ce que le pont inverseur (15), portant les contacts
mobiles (g, £, h) du dispositif de commubtation est monté basculant
autour d'une.pogition de crantage, par un trou oblong (86) sur un
goujon (55), un deuxidme ressort de crantage (87), muni de deux
brag (89, 90) swrplombant 1'inverseur, assuré contre la rotation
en (90, 91), et dont les cliguets (88) sont en prise dans la
denture (48) de la bagues de wrésélection {43), assurant le bascu-

lement duw pont inverseur {i9), lors du changement de sens do rota-
tion de lo bague de présélection { 43).

19, - Dispositif de +$¢élécommende suivant lfuusdes L
revendications précédentes, caractérisé en ce que ls digpositif
indicateur rdglable, situé en face de la bague de présdlection

(43) egt ecssentiellement sonstitus por un disque {70),monté &

liinkdrisur de cetbe bagus ef pouvant facilement tourner autour
de 1laxe {51!) solidaire du boltisr 3 ce disgue de préfdrence en

matidtre synthétique étant muni, sur son bord, de dents de crantage
(71), droites, minces, divigdes vers le bas, dcariées de la dis-
tance de crantage, dont le nombre est ézal & celul des positions
de 1'installation présélectables, un cliquet de crantage symé-
trique (68) soumis & wne Légdre pression de ressort, fizé & la
platine (42), s'engageant dans les crans ainsi formés.

20, - Dispositif de Hélécoummande suivant la revendication 19
coractérisé en ce que lsg cliquets de progression (63, 63'), pré-
vus sur les tiroirs (58); onbt une position obligue %elle que,
lore de lewr mouvement radial vers llextérieur, ils déplacent -
vers le c8té une dent d'enclanchement (71) et déplacent aingi le
disque (70) d'un pas.

21, - Dispositif de télécommande suivant revendications 19
et 20, caractérisé en ce que l'extrémité supérieure du pivot sup-—
port (51%) est muni d'une encoche de crentage (72), et en ce qu!
une pidce en tdle Slastique (73) sst fixde, sans pouvoir tourner,
aur la Tace svpérievrs du dlSQUﬁ’?Q}, an noyen alun tzou (75) et

shie (73) dume pert assurant, aun

de howhonnd (:m
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22, - Dispositif de télécommande, suivant revendication 21,
caractérisé en ce que la face supérieure du disque (70) est mu-
nie de petits épaulements-supports (78), sur lesquels s'applique
un disque léger (80) portent un symbole indicateur (79) et pourvu
d'une petite bordure ; ce disque étant monté sur le disque (70)
et assuré contre tout mouvement de rotation par un trou et un
téton (81).

23+ - Dispositif de télécommande suivant revendications 24
et 22, caractérisé par un disque transparent (83) de fermeture
affleurant le haut de la bague de présélection (43-45), et qul
présente un bord rabattu vers 1'intdrieur (84) et, sur ce bord,
des languettes élastiques de crantage (85) ; le disque (83) pou-
vant ainsi &tre enfoncd sans pouvoir tourner dans la bague de
présélection, et présentant au centrs de sa face interne un épau~
lement annulaire concentrigue (86) qui forme wne limitation axiale
de déplacement pour le disque (80), pourvu du symbole indicateur
(79), qui repose librement sur le disque de progression (80),
n'étant fixé qu'en ce qui concerne la rotation.

24. - Dispositif de télécommande suivant 1l'une des revendis
cations précédentes, caractérisé en ce que 1le bord (33) du boltier
est pourvu d'un repdre zéro (37), et que la bague de présélection
(43-45) est pourvue d'un mdletage (46) et de deux repires de mon—
tage en forme par exemple d!épaulements radiaux (47).
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