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La présente invention se rapporte & un dispositif de positionnement
pour actionmer certains accessoires de trains miniatures comportant un orgame

de commutation mobile qui est déplacé en surpassant une force &lastique et qui

est maintenu dans ses positions finales respectives par une force &lastique.

En premier lieu, ce dispositif de positionnement s'applique a 1'ac—
tionnement de toutes sortes d‘'aiguillages. Toutefois; il -convient &galement
pour actionner des voies de manoeuvre, des signaux, des passages 3 niveau et
d'autres accessoires du méme genre.

En raison de la place réduite disponible, notamment dans le cas de
trains utilisant des voies N, la réalisation de dispositifs de positionnement
simpleset, partant; siirs souldve de trés grandes difficultés. Jusqu'd pré-
sent, on a éénéralement utilisé plusieurs ressorts et un mécanisme compliqué
pour déplacer les organes de commutation et les maintenir dans leurs positions
finales respectives. Abstraction faité de ce que 1l'on s'efforce toujours de
simplifier la construction, on ne dispose que difficilement de la place néces-
saire pour loger ces dispositifs de positiommement classiques dans les modéles
réduits. C'est pour résoudre ce probléme que 1'invention se propose de réaliser
un nouveau dispositif de positionnement perfectionné, qui est 3 la fois simple
et peu encombrant et qui présente toute la fiabilité voulue. )

L'invention est caractérisée em ce que 1'organe de commutation présente
une fenStre 5 1'intérieur de laquelle est mont@ un &lément de réaction fize
qui s'applique contre la paroi intérieure de celle-ci, une force élastique
agissant entre cette fenBtre et cet &lément de réaction, une position de point
mort étant prévue entre les deux positionms finales de 1'organe de commutationm,
sur la trajectoire du mouvement relatif entre celui-ci et 1'élément de réac—
tion.

En adoptant ce principe, on voit qu'il suffit pour réaliser le dispositif
de positionnement, d'un seul &lément élastique qui agit de la méme manilre dans
les deux positions de 1'orgame de cdmmutation, de part et d'autre du point mort
et qui assure une position finale stable de chaque c6té de ce dernier. Dans le
cas d'un aiguillage, on obtient ainsi une grande sécurité de fonctionmement et
on évite, comme c'est souvent le cas, le retour de 1'aiguille 3 sa position
antérieure lors de 1'ouverture.

Selon un développement de cette idée générale, 1'organe de commutation et
1'élément de réaction sont conmstituds respectivement par un levier pivotant
dans un méme plan, l'extrémité libre de 1'é18ment de réaction s'appliquant
constamment contre la paroi intérieure de la fendtre, le point d'application
dudit élément de réactiom, ainsi que les axes de pivotement séparés des deux
leviers étant approximativement alignés dams la position de point mort. De

cette manidre, on obtient un mode de construction particuliérement plai
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et peu encombrant du dispositif de positionnement. Cette idée de base permet
d'attribuer une action &lastique & 1'organe de commutation, ainsi qu'a 1'8lé-
ment de réaction.

En poursuivant la réalisation de cette idée, 1'élément de réaction peut
présenter une longueur invariable, tandis que la fenBtre de 1'organe de commu-—
tation est &lastique. Celle-ci peut &tre moulée dans une matidre synthétique ou
bien peut €tre faite d'un métal &lastique, la fenStre, et notamment 1'encadre-
ment entourant celle-ci, constituant un ressort annulaire dont la force &las—
tique s'oppose 3 la déformation. 7

Dans une yariante de réalisation, 1'élément de réaction a la forme d'un
ressort plat ou analogue, dont 1'une des extr@mit& est fixe et qui présente au
voisinage du point mort, un maximum de détente, tout en développant, au voisi-
nage des positions finales, une force &lastique maximale.

L'invention prévoit &galement de pourvoir 1'organe de commutation d'un
€lément d'arrBt iatéral dans lequel s'engage un levier d'actionnement qui peut
s'appliquer dans le plan de pivotement de 1'organe dé commutation, cocntre
un tourillon fixe. Ce levier d'actionnement peut &tre manoceuvré 3 la main ou
bien par un Electro-aimant ou analogue. Il peut 8tre facilement retourné de
telle sorte que 1'actionnement peut se faire par en haut ou par em bas. Pour
réaliser ce retournement, on n'a pas besoin d'ouvrir le capot de 1'appareil,
par exemple de l'aiguillage. Le levier d'actionnement peut étre simplement
retiré et réintroduit.

De préférence, 1l'organe de commutation est articulé 3 un contact &lec-

 trique mobile et/ ou 3 un organe de positionnement mécanique. A cette fin,

l'organe de commutation peut, avantageusement, prendre la forme d'un levier 3
deux branches, 1'une des branches de ce levier actionnant le contact mobile,
tandis que l'autre agit sur l'organe de positionnement mécanique, par exemple
sur l'brgane déplagant les pointes des aiguilles ou bien un signal, etc.

Enfin, dans un autre mode de réalisation, 1'invention prévoit de monter
l'organe de commutation 3 coulissement longitudinal et de le pourvoir d'au
moins un &lément saillant s'avangant dans une fendtre élastique, une butée
fixe &tant place entre les deux positions finales de cet organe, sur la trajec—
toire de celui-ci, et faisant fonction d'élément de réaction. Cette forme de
réalisation opéré, dans une certaine mesure, comme une commande 3 coulisseau
a laquelle d'autres éléments de commutation peuvent &tre accouplés.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'invention ressortiront de la
description qui va suivre, donnée uniquement 3 titre d'exemple non limitatif,
en référence au dessin annex&, dans lequel :

- la Fig. 1 est une vue en plan d'un aiguillage simple qui comstitue un

exemple d'application de 1'invention.



15

20

25

30

40

71 30548 3 2102022

— la Fig. 2 est une vue par dessous du dispositif de positiomnement d'ai-
guillage selon 1'invention ; 7

- la Fig. 3 momtre une autre position du dispositif de la Fig.2 ;

- la Fig. 4 est une vue en perspective de 1'organe de commutation des
Fig. 2 et 3

- la Fig. 5 illustre une variante de réalisation ; et,

- les Fig. 6 et 7 montrent un autre mode de réalisation du dispositif de
positionnement dans deux positions finales différentes.

En se référant au dessin, on voit, pour illustrer un domaine d'application
possible de 1'invention, un aiguillage comportant un socle 1 sur lequel deux
paires de rgils 2 et 3, respectivement pour une voie droite et latérale sont
montées de fagon i 8tre isolées &lectriquement. Grice 3 une fenBtre 6, deux
barrettes de commutation 4 sont religes i un dispositif de positionnement
monté sur la face inférieure du socle 1 de fagom & pouvoir 8tre placé dans les
deux positions d'aiguillage prévues, en modifiant en meme temps le circuit
8lectrique.

Ce dispositif de positionnement se compose essentiellement d'un organe de
commutation 7, qui se présente sous la forme d'un levier 3 deux branches qui
peut tourner autour d'un pivot fixe 8 du socle pour se placer & ses positions
finales. L'une des branches du levier forme un Tressort plat 9 qui s'engage
dans une rainure 10 d'un curseur 11 auquel sont fixdes les deux barrettes de
commutation 4. A 1'extrémité de 1l'autre branche du levier, on a prévu une ou-
verture 12 en forme de fenStre dans laquelile s'engage 1'extr@mité coudée 13 du
bras 14 d'un organe de contact &lectrique mobile 15 qui est monté 3 rotation
autour d'un pivot fixe 16. Les autres branches 17 de l'organe de contact 15
coopérent avec des contacts fixes 18. '

Ce bras de l'organe de commutation 7 comporte une fen@tre, circulaire dams
le mode de réalisation représenté, fenétre rendue glastique par déformation de
son encadrement. Dans cette fendtre 19 est monté 2 rotation autour d'un pivot
fixe20un &lément de réaction 21 ayant la forme d'un levier & une branche dont
la pointe 22 s'applique constamment contre la paroi intdrieure 23 de la
fendtre. Dans les deux positiems extrémes opposées représentées respectivement
sur les Fig. 2 et 3, les pivots 8 et 20, ainsi que le point d'application de la
pointe 22 contre la paroi intérieure 23 de la fen®tre ne sont pas situées le
long d'une droite, cette situation me se présentant que quand le levier 2I, en
quittant une position extréme pour L'autre, passe par le point mort du méca—
~igme. Pendant cette commutation, la fendStre 19 se déforme, grice & son &las-

+3i-1té ‘mhérente, en un ovale. La légére détente subs@quente de cette force
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Dans la forme de réalisation de la Fig. 5, la force &lastique n'est pas
produite par 1'encadrement de la fend@tre 19, mais par 1'€lément 24 qui, dans le
cas présent, a la forme d'un ressort plat dont la pointe 22 s'applique contre
la paroi intérieure 23 de cette fenétre.

L'organe de commutation 7 présente un &lément d'arr@t 25, formé de deux
griffes, dans lequel est logé un tourillon 26 fixé dans le socle 1. Contré celui-
ci s'applique 1'extrémité intérieure fourchue d'un levier d'actionnement 27.

Un t8ton 28, fixé 3 1'extr@mité extérieure du levier 27 est prévu pour coopérer
avec un organe d'actionnement &lectromagnétique du dispositif de positionmement
ou pour 1'actionnement manuel. Ce levier d'actionnement 27 peut 8tre retiré et
réengagé latéralement, méme quand le capot de 1'aiguillage est fermg, et, ainsi,
peut Stre trds rapidement inversd, selon que 1'aiguillage doit etre actionné
par en haut ou par en bas.

Dans le mode de réalisation des Fig. 6 et 7, l'organe de commutation 29
est constitud par un coulisseau 3 mouvement longitudinal comportant ume fenB8tre
30 qui, elle aussi, est &lastique et qui présente des saillies 31 disposées &
1'opposé. Sur la trajectoire du mouvement des saillies 31, lors du déplacement
longitudinal de 1'organe de commutation 29, celles-ci remcontrent des éléments
fixes 32 faisant fonction de butde, qui, lors du passage de 1'é@lément de commu-—
tation 29 d'une position & 1'autre &cartent les branches de 1'encadrement de la
fen8tre. Par suite de la forme triangulaire des deux saillies 31, le point mort
de ce mouvement ne constitue pas une position stable.

Dans les fentes 33 du coulisseau s'engagent des curseurs 3 mouvement
transversal 34 qui comportent des ressorts plats 35 servant & produire les

mouvements de réglage voulus.
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Revendications
1. Dispositif de positionnement pour actiomner certains accessoires de
trains miniatures comportant un organe de commutation mobile qui est déplacé en
surpassant une force &lastique et qui est maintenu dans ses positioms finales

respectives par ume force &lastique, caractérisé en ce que cet organe de commu-

(%,

tation (7 )présente une fen@tre (19)2 1'intérieur de laquelle est montd un &lément
de réaction fixe @1)qui s'appligue contre la paroi intérieure 23 )de la fenBtre,
une force &lastique agissant entre cette fentre et cet &lément de réactiom, une
position de point mort &tant prévue entre les deux positions finales de 1'orgame

10 de commutation sur la trajectoire du mouvement relatif entre celui-ci et 1'élé-
ment de rdaction. '

2. Dispositif de positionnement selon la revendication 1, caractérisé
en ce que 1l'organe de commutation et 1'é1ément de réaction sont constitufs res-
pectivement par un levier pivotant dans un méme plan, 1'extr8mité libre de 1'gle-

15 ment de réaction s'appliquant constamment contre la paroi intérieure de la
fenBtre, le point d'application dudit &lément de réaction, ainsi que les axes de
pivotement des deux leviers étant approximativement alignés dams la position de
point mort.

-3, Dispositif de positionnement selon les revendications 1 et 2, caracté-

26 risé en ce que 1'élément de réaction a une longueur invariable, tandis-que la
fendtre de l'organe de commutation est &lastique.

4. Dispositif de positionnement selon les revendications 1 et 2, carac—
térisé en ce que 1'8lément de réaction est constitué par un ressort plat ou
analogue.

25 5. Dispositif de positionnement selon 1'une quelconque des revendica~
tions 1 & & caractérise en ce que l'orgame de commutation présente un &lément
d'arrét latéral dans lequel s'engage un levier d’actionnement qui peut s'appli-
quer, dans le plan de pivotement de 1l'orgame de commutation, contre un touril-
lon fixe.

3C 6. Dispositif de positionnement selon 1'une quelconque des revendications
1 3 5, caractérisé en ce que 1'organe de commutation est articuld 3 un élément
de contact et 3 un organe de positionnement mécanique.

7. Dispositif de positionnement selon 1a revendication 1, caractérisé en
ce que l'organe de commutation est monté & coulissement longitudinal et pré-

35 gente au moins un élément faisant saillie dans une fendtre &lastique, unme butée
fixe étant placée sur la trajectoire du mouvement de cet glément, entre les

doux positions extr@mes, et faisant fonction d'élément de réaction.
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