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Ia présente invention concerne un nouveau circuit jouet.

Ce jouet représente un engin motorisé allant de station en station
le long d'un circuit et divers chéssis pouvant &tre portés par ledit engin et
transportant une pluralité de billes d'une station de chargement-déchargement
34 1ltautre le long dudit circuit. L'engin motorisé est muni d'un interrupteur
dépassant sous la base dudit engin et qui lorsqu'il est actionné, agit sur un
systéme mécanique inversant le sens de rotation des roues motrices, Une plu-
ralité de butées, certaines fixes, d'autres manoeuvrables manuellement par
1'enfant, sont placées le long du circuit, en des endroits précis, de fagon
précisément & changer le sens d'avencement de l'engin et des chissis qu'il
porte, réalisant ainsi des changements de parcours rendus nécessaires pour
effectuer ces opérations de chargement-déchargement.

De fagon plus précise, le circuit jouet selon 1'invention est
notamment remarquable en ce qu'il comprend :

- un circuit muni de butées et comportant une station ayant des parois sup-
ports

- un engin motorisé muni de roues se déplacant le long dudit circuit et d'un
interrupteur disposé sous la base .dudit engin_et permettént d'inverser le sens
de rotation desdites roueg lorsque ledit interrupteur entre en contact avec
1'une desdites butées,

~ des chissis reposant sur lesdites parois supports de ladite station et
comportant des parties dont la configuration est complémentaire de celle
dudit engin de telle sorte que lorsque ledit engin portant 1l'un desdits
chéssis péhétre dans ladite staﬁion, ledit chéssis porté par ledit engin sera
déposé sur lesdites parois supports lorsque ledit engin traversera ladite
station, aprés quoi un autre chissis reposant sur lesdites parois supports
sera récupéré et porté par ledit engin.

D'autres avantages et caractéristiques de 1l'invention ressortiront
mieux & la lecture de la description qui va suivre faite en regard des figu-
res donndes a titre indicatif et nullement limitatif parmi lesquelles :

- la figure 1 est une vue en perspective du jouet selon 1l'invention, montrant

les rails et éléments de ponts assemblés, ainsi que les stations de charge-

ment et de déchargement,

- 1la figure 2 est une vue en perspective des extrémités de deux rails adja-

cents, représentant les embases de verrouillage permettant d'encliqueter deux

sections adjacentes,

- la figure 3 est une vue de c8té de 1l'un des éléments de pont et de l'engin

[\ 14

moteur supportant le ch@ssis de la benne basculante entrant dans la station,

la figure 4 est une vue de cGté dudit élément de pont, illustrant le chidssis
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de benne basculante qui a été déposé sur- les rails supports ainsi que 1l'engin
continuant sa éourse en emportant le chéssis de lé chargeuse

- la figure 5 est uné vue de dessus d'une partie du circuit représeﬁtant 1'une
des stations de chargement-déchargement et le chéssis de la chargeuse portée
par l'engin entrant en contact avec un élément mobile én rotation qui, lors-
qu'il est actionné, permet le déverseﬁent de billes depuis la trémie de la
station jusgu'au bac de la benne,

- la figure 6 est une vue de face de la partie supérieure de 1é station de
chargement, montrant la relation entre les éléments de contact et de commande
montés en rotation, et le passage emprunté par les billes lorsque lesdits
éléments sont déplacés par le chdssis de la chargeuse,

- la figure 7 est une vue de face correspondant & la figure 6, ou lesdits
8léments ont été déplacés et ou l'extrémité de 1'élément de distribution

a été soulevé permettant 3 un nombre donné de pilles de sortir de la trémier
et d'aller dans la chargeuse

~ la figure 8 est une vue en perspective éclatée montrant 1'élément de cons-
truction délivrant les billes & la chargeuse, et les éléments de contact et
de commande actionnant ledit élément de construction,

- la figure 9 est une vue de cdté de l'engin avec le chidssis de la porteuse
se déplacant vers une station de déchargement prévue sur le circuit,

- la figure 10 est une vue de Qété correspondant & la figure 9, ol l'engin
est entré en contact avec un élément faisant saillie sur la station de
déchargement provoquant une rotation de la benne et vidant les billes dans

la station de déchargement

- la figure 1l est une vue de cdté du systéme de déchargement illustrant le
trajet suivi par les billes qui 'en fin de course arrivent sur une portion

du circuit, o

- la figure 12 est une vue en perspective d'une autre station de chargement-
déchargement, montrant le mouvement de la benne d'un élévateur a fourche
porté par l'engin motorisé, ramassant les billes et les poussant vers ladite
station,

~ la figure 13 est une vue de profil de 1'élévateur arrivé & la station illus-
trée & la figure 12, la benne étant relevée de fagon & déposer sur une plate-
forme suréievée, les billes ramassées

~ la figure 14 est une vue en perspective du bras du chéssis de 1'élévateur
illustré & la figure 13, montrant la rotation dudit bras qui porte la benne,
grice & des bras qui viennent buter sur une barre disposée au-dessus du cir-
cuit,

- la figure 15 est une vue de c&té de l'engin supportant un chdssis de benne
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basculante venant en contaét avec la trémie de la station de chargement,
ladite benne étant représentée en train de déverser son contenu de billes
dans ladite trémie, 7
- la figure 16 est une vue en perspective éclatée illustrant un systéme &
commande manuelle, élevant une butée i travers une fenétre prévue dans le cir-
cuit de fagon & provoquer 1l'inversion du sens d'avancement de l'engin par
contact de cette butée avec un interrupteur situé en dessous dudit engin,
~ la figure 17 est une vue en perspective de l'engin ﬁotorisé, illustrant
les roues munies de dents venant en prise avec les bandes de roulement cran-
tées prévues sur le dessus dés rails, de fagon i propulser l'engin le long
dudit circuit, un pignon qui vient en prise avec certaines rangées surélevées
de dents disposées le long du circuit dans le but de soulever les roues et
de les dégager du circuit ralentissant ainsi l'allure de 1'engin, les deux
chevilles qui restent dans des fentes prévues dans les ‘rails , servant de
guide audit engin, et 1'interrupteur mobile en rotation qui lorsqu'il est
actionné provoque le changement de sens dans la rotation des roues,
- la figure 18 est une vue de dessous de 1l'engin dont une partie du carter
a été retirée de fagonré montrer les divers mécanismes, plus spécialement
les engrenages reliant 1'interrupteur aux roues motrices de fagon & inverser
ces derniéres lorsque ledit interrupteur est déplacé'par des butées situées
sur le circuit, et
- la figure 19 est une vue en coupe prise selon la ligne 19~19 de la figure
18, '

le jouet selon la présente invention, tel qu'illustré & la figure 1
consiste en une pluralité de portions de circuit 10, 12, 14, 16 et 18,
d'éléments de ponts 20 et 26, et de stations de chargement-déchargement 22,
24 et 28, Il ressort de la figure 2 que les rails et lés &léments de ponts
sont munis d'embases de verrouillage permettant 3 deux éléments adjacents
de s'encliqueter 1'un dans l'autre. De facon plus précise, l'extrémité de
chaque rail et élément de pont estmunie d'un creux 30 dans lequel vient
sfadapter 1l'embase 32 d'un élément adjacent, étant entendu que la dent 34
péndtre dans 1'ouvertiure 36 pratiquée dans 1'embase 32. On prévoit i 1l'extré-
mité de chaque élément, & proximité du creux 30, une embase 38 vepant s'adap-
tei dans un creux 40 formé dans 1'élément adjacent, la dent 42 disposée a
1'intérieur du creux 40 pénétrant dans 1'ouverture 44 pratiquée dans l'embase
38, De cétte'fagon, 1'enfant peut trés simplement encliqueter ensemble les
divers éléments!constituant le circuit.

L'engin 46, qui circule le long du circuit, est illustré 3 la figure

17, et comprend un pe tit moteur électrique, ou autre systéme analogue de
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traction de construction classique. L'interrupteur 48 met en marche le moteur,
actionnant ainsi les roues 50. Ces dernidres sont munies sur leur périphéris

d'une denture 52, et on prévoit en outre un pignon 56 relié au systéme de trac-
tion par un engrenage classique, de fagon & tourner dans le méme sens que '
les roues 50, Un interrupteur 58, dirigé vers le bas & travers une fen8tre

N

80 est prévu dans cet engin 46 et est associé a un systéme mécanique qui
sera décrit plus avant, de facon & inverser le sens de rotation des roues
50, de telle sorte que lorsque l'intefrupteur 58 est dans la position illus-
trée & la figure 17, les roues 50 et le pignon 56 tournent dans un certain
sens, alors que 1orsqﬁe 1'interrupteur 58 est déplacé dans le sens des ai-
guilles d'une montre, les roues 50 et le pignon 56 voient leﬁt sehs de rota-
tion inversé instantanément. On remarque que cet engin, & la figure 17,
comprend également deux chevilles de guidage 62 s'étendant vers le bas, en .
dessous de l'engin 46 ; ces chevilles pénétrent dans des fentes 64, 64'; 64"
prévues sur la face supérieure des éléments 10, 12, 14, 16 et 18 et des
éléments de pont 20 et 26, de fagon & guider l'engin 46 le long du circuit.

Ie dessus du véhicule est muni d'une surface plate 65 terminée par
des plans inclinés formant les faces avant et arriére 66, supportant soit le
chfissis 68 de la benne basculante 70 illustrée & la figure 15, soit le chéssis
72 de la chargeuse 74 illustrée 4 la figure 10, soit encore le chéssis 76
de 1'élévateur 3 fourche 78 tel qu'illustré a la figure 13, Comme cela appa-
raft & la figure 15 par exemple, les c6tés de l'engin 46 sont munis de rails
80 sur lesquels repose le fond du chdssis 68 de 1a benne 70, étant entendu
que le fond du chéésis 68 est creux, de fagqn A recevoir la partie supérieure
de 1'engin 46, définie par la face 65 et les plans inclinés avant et arriére
66. ' '

La chargeuse 74 est munie de bras 84 dépassant de chaque cdté et
reposant sur les parois supérieures 86 de 1'élément de pont 20 comme illustré
4 la figure 4. De méme, le chdssis 68 de la benne 70 est muni de bras 88
dépassant de chaque cO0té et congus pour reposer sur les parois supérieures
90 de 1'élément de pont 20. Il en résulte que lorsque l'engin 46 portanf la’
benne 70 entre dans 1'élément de pont 20, la partie la plus avancée des
bras 88 vient buter sur les parois inclindes 92 de 1%“élément de pont 20, en
méme temps que la partie inférieure avant 89 du chdssis 68 de la benne .70,

s'éldve en glissant le long du plan incliné 66 de l'engin 486, permetfant

SoA

4 ce dernier de poursuivre sa route tandis que la benne 70 reste sur 1'8Lé~
ment de pont 20 ; 1l'engin 46 poursuit donc sa route, jusqu'ad ce que le plan
incliné avant 66 vienne buter sur et souldve la paroi arridre 94 du chissis

72 de la chargeuse T74.
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Ce mouvement continue jusqu'a ce que le chédssis 72 repose sur l'en-
gin 46, aprés quoi ce dernier et la chargeuse 74 se dirigent le long des élLé-
ments 12", 10 et 16 vers la station 22 de chargement-déchargement.

Cette station 22 est illustrée dans les figures 5 & 8 oy 1'on voit
qu'elle est munié:é son sommet d'unertrémie 96 supportée par une base 98 et
des pattes 100, Une ouverture 102 est pratiquée dans la paroi 104 de la trémie
96, a proximité du rail 16 ; un élément de distribution 106 est monté en rota-

tion & 1'iptérieur du fond de la trémie 96 grice 3 un arbre 108 qui est touril-

~ lonné i 1'intérieur des parois 109 de la trémie 96 qui renferme une pluralité

de billes 110, Comme illustré & la figure 8, un élément de contact 112 et un
élément de commande 114 sont chacun munis d'ouvertures X travers lesquelles

passe un broche 116 de telle sorte que les éléments 112 et 114 peuvent libre-

ment tourner. L'élément 114 est muni d'une face 118 formant came en prise

avec la paroi 120 de 1'élément de distribution 106,

Par éuite, lorsque 1l'engin 46 portant la chargeuse 74 entre sur cette
portion de rail 16, la denture 52 de 1l'une des roues 50 se met en prise avec
la bande de roulement 122 formée sur la surface supérieure du rail 16, jusqu'i
¢e que le pignon 56 vienne en prise avec la rangée de dents 124 formée égale-
ment sur cette partie sﬁpérieure du rail 16, A ce<moﬁent, les roues 50 de
1'engin 46 sont légérement soulévées au dessus du rail 16, quittant ainsi 1la
bande de roulement 122, tandis que le pignon 56 en prise avec les dents 124
propulse 1'engin 467et la chargeuse 74 & une vitesse plus faible, le long
du rail 16, En définitive, 1l'extrémité avant 126 de la benne 128 touchera
1*&lément de contact 112, comme cela apparait 3 la figure 5, faisant ainsi.
tourner ce dernier dans le sens des aiguilles d'une montre depuis la position
illustrée a la figure 6 jusqu'a la position illustrée 3 la figure 7 ; 4 ce
moment 13 la butée 130 de 1'élément 112 vient en contact avec la butde 132
de 1'élément 114, obligeant ce dernier & tourner également dans le sens des
aiguilles d'une montre ; la surface llsrformant came agit alors sur la paroi
120 de 1'élément de distribution 106, qui tournera alors dans le sens des
aiguilles d'une montre autour d'un axe correspondant & l'arbre 108, comme
cela est illustré 4 la figure 8, permettant ainsi & quatre billes 110 de
descendre”le long de 1'élément de distribution 106 et de tomber dans la
benne 128 de la chargeuse 74, De plus, lorsque L*é&lément de distribution 106
a tourné de fagon i libérer les quatre billes 110 maintenues Jusqu'alors,

1'extrémité arriére 131 de 1'élément de distribution 106 est soulevée de fagon

a

"& empécher & d'autres billes 110 de sortir de la trémie 96. Une fois que la

chargeuse 74 n'est plus en contact avec 1'élément 112, ce dernier tourne dans
le sens inverse des aiguilles d‘une montre jusqu®l sa position de fermeture

telle qu'illustrée 3 la figure 6, et l'engin péndtre alors sur le rail 1Q"!
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proche de la station de déchargement illustrée dans les figures 9 a 11,

Le rail 10"', juste devant la station de déchargement 24, est muni
d'une rangée de dents 134 élévatrices, de telle sorte que les roues 50 sont
soulevées, permettant au pignon 56 de propulser l'engin 46 3 une vitesse
plus faible le long de cette partie 10"' ; ce mouvement continuera jusqu'a
ce'que la butée 136 dépassant vers le bas & i'extrémité de la benne 128
vienne en contact avec la cheville 137 formant saillie & l'avant de la sta-
tion 24. A ce moment 13, la benne 128 tourne dans un sens inverse de celui
des aiguilles d'une montre, selon un axe défini par 1'arbre 135 relid i
la benne 128 et tourillonné a l'intérieur des bras 138 s'étendant de chaque
cbté de la chargeuse 74, versant ainsi.les billes 110 dans la partie supé-
rieure 140 de la station de déchargement 24, Aprds quoi, comme illustré
3 la figure 11, les billes 110 descendent en suivant le trajet défini par
les rails 142, 144, 146 et 148, et arrivent sur la section de rail 18 illus-
trée & la figure 1, L'interrupteur 58 situé sous le fond de 1'engin 46 vient
alors en contact avec la butée 150 qui dépasse du rail 10"', obligeant 1'in-
terrupteur 58 & se déplacer en une direction opposée, provoguant ainsi une
inversion dans le sens de rotation des roues 50 et du pignon 56 ce qui &
son tour oblige la chargeuse 74 & reculer le long des sections 10"', 16, 10,
et 12" vers 1*élément de pont 20, ce qui termine la mission de la chargeuse
74.

Référence étant de nouveau faite & la figure 4; il ressort que
1'engin 46 péndtre dans 1'élément de pont 20, déposant le chdssis 72 de
la chargeuse 74 sur les parois 86 de 1l'élément de pont 20, aprés quoi l'en~
gin 46 continue son déplacement le long de 1*'élément de pont 20, jusqu'a 7
ce que le plan incliné 66 de 1l'engin 46 vienne en contact avec le devant
152 du chissis 68 de la benne basculante 70,'soulevant le'chﬁséis 68 jusqu'a
ce que ledit engin 46 soit 3 l'intérieur du chissis 68, et 3 partir:de ce
moment, l'engin 46 et la benne basculante 70 reculent le long ﬁes séétions
10, 12 et 10 vers la section de rail 10", Il ressort de la figure 1 que les
chevilles de guidage 62 solidaires de 1'engin 46 pénétrent dans la fente 64! -
prévue dans la section 10", obligeant l'engin 46 et la benne basculante 70
a entrer dans 1'élément de pont 26, De fagon semblable & ce qui a &été déc;it
pour 1'élément de pont 20, le chéssis 68 de la benne basculante 70 est déposé .
au niveau de 1%'élément de pont 26, les bras 88 dépassant de chaque c6té du
chissis 68 reposant sur les parois 154 de la station 26, Ltengin 46 poursuit
son mouvement et en définitive le plan incliné 66 vient en contact avec la
surface arriére 156 du chéssis 76 de 1'élévateur & fourche 78, soulevant

le chéssis 76 jusqu'a ce que ledit engin 46 soit 3 l'intérieur dudit chissis

76,
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L'engin 46 et le chéssis 76 supporté par ce dernier se déplagent sur le rail
18, et pendant cetie période la benne 158 de déplace le long du rail 18,
ramassant les billes 110 sur le berceau 160, comme cela est illustré 3 la
figure 12.7Le berceau 160 est muni d'un bras 162 tourillonné i Ltintérieur
des parois latérales 164 de la station de déchargement 28, permettant audit
berceau de tourner. L'extrémité avant de la benne 158 est munie d'une cheville
de guidage 166 qui se déplace dans la fente 64 pratiquée dans le fond de 1'61é&-
ment de pont 26, puis dans la fente 168 pratiquée dans le berceau 160, obli-
geant ainsi le berceau 160 & tourner en sens contraire des aiguilles d'une
montre comme cela apparait i la figure 13.

Ia benne 158 est solidarisée A un bras 170 monté i rotation sur

un arbre 172 reliant le bras 170 3 la base de 1'élévateur 78. Comme illustré
& la figure 14, on prévoit une barre 174 s*étendant vers le haut 3 partir du
railrls et comportant des portions latérales 176 contre lesquelles viennent

buter les arbres 186 s'étendant de chaque c6té du bras 170, Lorsque les arbres

,186' viemnent buter contre les porﬁons latérales 176 de la barre 174 et que

1'engin 46 et 1'&lévateur 78 continuent & avancer, le bras 170 est obligé

de tourner dans le sens des aiguilles d'une montre, soulevant la benne 158
Jusqu'a ce que 1'extrémité 188 de la benne vienne en contact avec le rebord
190 de la plateforme 192 ; 3 ce moment 13 la benne 158 tourne autour de
1'arbre 194 convenablement tourillonré 3 1'intérieur des bras 170, faisant
tomber les billes 110 sur la plateforme 192 comme cela apparait dans la
partiersupérieure de la figure 13, les billes 110 descendent alors la plate-—
forme inclinée 192 et, comme illustré & la figure 1, tombent dans la benne
basculante 70 qui est restée dans cette partie du pont 26.

Pendant la période oﬁrles arbres 186 sont en contact avec les
portions latérales 176 de la barre 174, le mouvement d'avancement de 1ltengin
46 continue jusqu'a ce que 1'interrupteur 58 disposé sous le fond de l'engin
46 soit déplacé par la butée 195 disposée sur le rail 18, juste devant 1la
barre 174, comme cela .apparait & la figure 12, D&s que l'interrupteur est
ainsi déplacé, l’éngin 46 rebrousse chemin le long du rail 18 et enfin
de compte le chissis 76 de 1'élévateur 78 est déposé sur le pont 26, grice
aux rebords 198 qﬁi viennent reposer sur les parois 200 du pont 26, De plus,
il convient de noter que le mouvement de l'engin 46 et de 1'élévateur 78
présente une vitesse réduite le long du rail 18 grice 3 la rangée de dents
élévatrices 91 venant en prise avec le pignon 56 de 1'engin 46,

Aprés quoi, 1'engin 46 poursuit son mouvement le long du pont 26
jusqu'a se placer 4 1'intérieur de la benne basculante 70, L'engin 46 portant

le chissis 68 de la benne basculante 70 sort alors du pont 26, emprunte le
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rail 10" en suivant la fente 64", puis Ie rail 12' jusqu'a ce que 1l'interrup~

teur 58 soit actionné par la butée 202 ; i ce moment, 1'engin 46 change de -
sens, revient sur le rail 10" le long de la fente 64, puis emprunte les rails
10 et 12 jusqu'é ce que 1'interrupteur 58 vienne en contact avec la butée 204,
ce gui provogque l'inversion du sens d'avancement de 1l'engin 46 qui repart
vers les rails 10 et 10" le long de la fente 64', Comme 1l'engin 46 se diriée
vers le pont 26, l'interrupteur 58 vient en contact avec la butée 206 inver-
sant une fois de plus le sens du mouvement de cet engin 46 qui suit alors la
fente 64" du rail 10", puis se dirige vers les rails 12' et 14 jusqu'i ce que
le pignon 56 se mette en prise avec la rangée de dents 208 formée & proximité.
du sommet du rail incliné 14, ce qui réduit la vitesse de l'engin 46, En fin 7
de course, la saillie 210 qui dépasse de la paréi latérale 212 de la station
de changement 22 vient en contact avec le rebord en saillie 214 qui dépasse
de l'extrémité arridre du chargeur 216 de la benne basculante 70, Le chargeur
216 est monté en rotation autour de l'arbre 218 qui est solidarisé au chéssis
68, de telle-sorte que lorsque les saillies 210 et 214 sont en contact, le
chargeur 216 tourne en sens inverse des aiguilles d'une montre, comme cela
est illustré i la figure 15,7déversapt les billes 110 daps la trémie 96,
L'engin‘continué 4 se déplacer vers la station 22 jusqu'a ce que la butée

220 vienne en contact avec l'interrupteur 58 provoquant ﬁn changement du sens
du déplacement de 1l'engin 46 et de la benne basculante 70 qui reprennent la
direction des rails 14, 12', 10", 10, 12 et 10 jusqu'au pont 20 sur lequel est
déposé le chéssis 68 de la benne basculante 70, L'engin 46 continue son mou-
vement le long du pont 20, récupérant le chissis 72 de la chargeuse 74 et

se dirigeant ensuite vers la station de chargement 22 comme cela a été préa-
lablement décrit.

En plus de ce qui précéde, on prévoit & divers endroits du circuit
des butées mobiles 207, 209, 211 et 213 situées respectivement sur les rails
12" 12, 12' et 18, La construction et le fonctionnement de ces butées mobiles
sont illustrés-é la figure 16 d'ol il ressort que chacune de ces butées est
constituée d'un levier 217 mobile en rotation éutour d'un arbre 218 dont les
extrémités sont disposées dans des cavités 221 formées dans les parois 223
dépassant d'un c6té des rails ; de cette fagon, lorsqu'on appuie sur le bou-
ton 224, le levier 217 tourne autour des arbres 218 déplagant vers le haut les
butées 207, 209, 211, 213 & travers une fendtre 226 prévue a cet effet sur la
partie supérieure des rails ; par suite une pression exercée sur les boutons
224 provoque un relévement des éléments 207, 209, 211 et 2137qui agissent

alors sur l'interrupteur 58 inversant ainsi le sens d'avancement de l'engin 46.
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Ces éLléments 207, 209, 211 et 213 donnent une autre dimension au jouet selon
la présente invention, permettant & 1'enfant de modifier le mouvement habi-
tuel de l'engin 46, de la benne basculante 70, de la chargeuse 74 et de
1*élévateur 78.

En ce qui concerne l'interrupteur 58 qui, lorsqu’'il est actionné par
les diverses butées disposées le 1ong du circuit est responsable du changement
da sens de rotation des roues motrices 50, il est évident que diverses tech-
niques électriques et/ou mécaniques peuvent &tre utilisdes pour aboutir au
résultat souhaité ; un systéme mécanique va maintenmant &tre décrit, référence
étant faite & la figure 18, Dans cette derniére, la référence 230 désigne
un moteur électrique miniature de type standard, aliﬁénté par une source de
courant non représentée ici ; 1l'arbre de sortie du moteur 230 se termine en
un pignon 232 en prise avec les dents d'une couronne dentée 234 montée sur
un arbre 236 convenablement tourillonné i l'intérieur des parois latérales
238 de l'engin 46. Une roue dentée 240 de plus faible diamétre fait partie
intégrante de la couronne dentée 234 et est en prise avec les dents d'une
autre roue dentée 242 portée par un arbre 244 monté sur un tambour 246, lui-méme
monté de fagon liche sur l'arbre 236 de telle éorte que la roue 242 est tou-
Jjours en prise avec la roué 240 méme si elle est libre de tourner avec le
tambour 246 autour de l'arbre 236,

Un deuxiéme arbre 252 est convenablement tourillomné 3 1tintériecur
des parois de l'engin 46 ; sur cet arbre est montée une roue dehtée 254 en
prise avec la roue dentée 250. Solidarisée a 1l'extrémité de 1l'arbre 252, est
prévue une roue dentée 256 en prise avec une roue 260 disposée sur la face
interne de 1'une des roues motrices 50, A 1'intérieur de la roue dentée 260,
on prévoit'une autre roue dentée 258 disposée concentriquement sur l'axe 248,
en prise avec la roue 262 qui est montée en rotation autour d'un arbre fixé au
chissis 264 formant saillie sur le cadre de l'engin 46, Le pignon 56 est éga-
lement monté en rotation autour d'un arbre qui est lui-méme monté sur le chis-
sis 264, de telle sorte que la rotation de 1l'axe 248 et des roues 50 est
transmise directement au pignon 56. '

Comme cela apparaft également damscette figure 18, on voit une barre
ayant globalement la forme d'un L, référencée 265, montée de fagon & osciller
d'avant en arridre autour d'un axe 266 montd 3 1tintérieur du cadre de l'engin
46, L'une des extrémités de la barre en L 265 se termine sous forme de 1%'in-
terrupteur 58 s'étendant vers le bas et passant 3 travers une ouverture 60
prévue i cet effet dans le fond du cadre de 1'engin 46, tandis que lfautre
extrénité se termine sous forme d'une butée 268.

Le tambour 246 est muni sur un c¢6té d'une ou plusieurs saillies

276 et approximativement au niveau de la partie centrale d'une ou plusieurs
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saillies 272, de telle sorte que la position de la butée 268 de la barre en L
265 par rapport aux saillies 270 et 272 détermine la position de la roue

242 qui, a son tour, détermine dans quel sens tournent les roues motrices 50
et le pignon 56, Lorsque l'interrupteur 58 est piacé de telle sorte que la
butée 268 est en contact avec l'une des projections 270, il apparait (voir
figure 19) que la roue 242 est en prise avec la roue 254 qui & son tour est
en prise avec la roue 250 entrafnant 1'axe 248 et les roues 50 qui y sont
reliées, dans un sens ; en revanche lorsque 1l'interrupteur 58 est placé de
fagon & ce que la butée 268 soit en contact avec 1'une des saillies 272, il
apparait que la roue 242 sera en prise directe avec la roue 250, entrafnant
ltaxe 248 et les roues 50 dans un sens contraire au précédent, Dans 1'un

ou 1'autre cas, le pignon 56 tourne dans le méme sens que l'axe 248 et les
roues motrices 50, Comme indiqué précédemment, dfautres systimes mécaniques

et/ou électriques peuvent &tre utilisés pour aboutir & ce méme résultat,
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REVENDICATIONS

1) Circuit jouet caractérisé en ce qu'il comprend :
- un circuit muni de butées et comportant une station ayant des parois sup-
ports -
- un engin motorisé muni de roues se déplagant le long dudit circuit et d'un
interrupfeur disposé sous la base dudit engin et permettant d'inverser le
sens de rotation desdites roues lorsque ledit interrupteur entre en contact
avec l'une desdites butées 7 —
~ des chéssis reposant sur lesdites parois supports de ladite station et com-
portant des parties dont la configuration est complémentaire de celle dudit

engin de telle sorte que lorsque ledit engin portant 1*un desdits chissis pé-

‘nétre dans ladite station, ledit chéssis porté par ledit engin sera déposé

sur lesdites parois supporis lorsque ledit engin traversera ladite station,
aprés quoi un autre chissis reposant sur lesdites parois supports sera récu-
péré et porté par ledit engin,

' 2) Circuit jouet selon la revendication 1 caractérisé en ce qutil
comprend une station supplémentaire disposée le long dudit circuit et ayant
des parois supports, ainsi qu'un chéssis supplémentaire reposant sur lesdites
parois supports et comportant une partie dont la configuration est complémen-
taire de celle dudit engin, de telle sorte que lorsque ledit engin pénétre dans
ladite sfationrsupplémentaire,'ledit chissis supplémentaire porté par ledit
engin sera déposé sur lesdites parois supports lorsque ledit engin traversera
ladite station- supplémentaire, aprés quoi un autre desdits chéssis reposant sur
lesdites parois supports de ladite station supplémentaire sera récupéré et
porté par ledit engin.

3) Circuit jouet selon 1l'une des revendications 1 ou 2 caractérisé
en ce qu'il comprend en outre une pluralité de butdes supplémentaires dispo-
sées le long dudit circuit, sous la surface de celui-ei, chacune de ces butées
comportant un systéme permettant de relever ces butées de fagon i ce qu'elles
viennent en contact avec l'interrupteur dudit engin.

45 Circuit jouet selon l'une des revendications 1 ou 2 caractérisé
en ce que ledit circuit et lesdites stations sont munis d'une fente ininter-
rompue, ledit engin comportant au moins une cheville disposée sous sa base
et pénétrant dans ladite fente de facon & guider iédit engin,

5) Circuit jouet selon la revendication 1 caractérisé en ce que
ledit engin motorisé comprend un moteur et une source d'énergie, un engrenage
reliant activement ledit moteur et lesdites foues, ledit engrenage comportant
des éléments mobiles entre une premiére position ol lesdites roues tournent

: : 5 N . ues .
dans un sens et une seconde position ou 1esd1tesf%ournent en sens inverse,
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et un élément mobile dont fait partie ledit interrupteur et qui est congu
pour faire déplacer lesdits éléments entre lesdites premiére et seconde po-
sitions, A ,

6) Circuit jouet selon la revendication 1 caractérisé en ce que 7
1'un desdits chéssis comprend une benne pivotante, une pluralité de billes

by

destindes 3 &tre transportéesldans ladite benne, un mécanisme de décharge-
ment disposé & cbté du circuit et prét d'unerdqs butéés, des éléments de
éontact étant prévus sur ledit mécanisme et sur ladite benne, obligeant
ladite benne 3 pivoter et & déverser lesdites billes sur ledit mécanisme

de déchargement lorsque ledit engin et ledit chfssis avec sa benne approchent
dudit mécanisme de déchargement, aprés quoi l'interrupteur de l'engin.vient
en contact avec ladite butée,'ipversant le sens d'avancement dudit engin

et dudit chéssis,

7) Circuit jouet selon la revendication 6, caractérisé en ce qu'il
comprénd en outre une station -de chapgement-déchargement disposée entre la
station précitée et ledit mécanisme de déchargement et comportanf une trémie
muriie d'un dispositif coopérant avec ladite benne dudit chidssis de fagon &
délivrer un nombre déterminé de billes, ces derniéres sortant de la trémie
étant récupérées dans la benne dudit chéssis lorsque ce dernier porté par le-
dit engin passe au niveau de ladite trémie,

8) Circuit jouet selon la revendication 7 caractérisé en ce que
ledit dispositiif délivrant les billes comprend une ouverture pratiquée
dans ladite trémie, un élément de distribution pouvant pivoter dans ladite
trémie a proximité de ladite ouverture et empéchaﬁt normalement les billes de
sortir de ladite ouverture, et un élément pivotant disposé sur le trajet de
ladite benne de 1'un des chAssis, ledit élément &étant muni d'une surface
formant came venant en prise avec ledit élément de distribution de telle sorte
que lorsque ledit chﬁssis atteint et déplace ledit élément pivotant, ladite
surface formant came oblige ledit élément de'distribution 4 pivoter, permet-
tant ainsi aux billes de sortir de la trémie et d'&tre récupdrées dans la
benne .,

9) Circuit jouet selon 1'une des revendications 6 ou 7 caractérisé
en ce qu'un autre chissis comprend un chargeur pivotant, une deuxiéme sta-
tion étant prévue le long dudit circuit, munie de parois supports‘sqr les-
quelles peuvent reposer les divers chissis, et des éléments de contaét étant
également prévus sur ledit mécanisme de chargement-déchargement et sur
ledit chargeur obligeant ce dernier a pivoter et & déposer lesdites billes
dans ladite trémie lorsque ledit engin et ledit ch&ssis muni de son chargeur
arrivent 3 proximité de ladite station de chargement-déchargément, aprés quoi

ledit interrupteur de l'engin vient en contact avec une autre desdites butées,
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inversant le sens d*avancement dudit engin et dudit chissis.

10) Circuit jouet selon la revendication 9 caractdrisé en ce qu'il
comprend en outre une deuxidme station de chargement~-déchargement disposée &
une extrémité d'une portion du circuit, une rampe veliant ladite station de
déchargement & la partie du circuit proche de ladite deuxiéme station de
chargement~déchargement de ﬁelle sorte que les billes provepant de la station
de déchargement sont déversées sur cette partie du circuit, un chidssis supplé-
mentaire étant'en outre prévu comportant un chargeur pivotant et reposant sur
les parois supports de 1'une des stations précitées, ledit chargeur demeurant
sur cette pbsition du circuit de fagon 4 ce que lorsque ledit engin et ledit
chissis passent le long de cette portion de circuit, ledit chargeur pousse
lesdites billes vers ladite deuxiéme station de cha¥gement~déchargement.

11) Circuit jouet selon la revendication 10, caractérisé en ce qu'il
est prévu en outre une barre disposée ‘au-dessus de ladite portion de circuit,
Jjuste devant ladite deuxiéme station de chargement-déchargement, ledit chissis
étant muni d'un bras pivotant et ledit chargeur étant aiticulé audit bras, ce
dernier comprenant un arbre vénant en contact avec ladite barre, pivotant
ainsi ledit bras soulevant le chargeur, un é}ément de contact disposé sur
ladite deuxiéme station de chargement-déchargement obligeanf ledit chargeur
4 pivoter lorsque ce dernier entre en contact avec ledit élément, une rampe si-
tuée au niveau de la partie supérieure de ladite deuxidme station de chargement
déchargement, recevant les billes provenant dudit chargeur et les déversant
daﬁs le chargeur d'un autie chdssis 3 ce niveau de ladite deuxiéme station

s

de chargement-déchargement, une autre butée &tant situde 3 proximité de ladite
station de fagon i ce que lorsque ledit déversement est terminé, ledit engin
inverse son mouvement.

12) Circuit jouet selon l%une des revendications 10 ou 11 caractérisé
en ce que ledit circuit comprend une section en T intercalée dans le circuit
reliant la station précitée et ladite station de chargement-déchargement, la-
dite section en T étant relide 3 ladite deuxiéme station de chargement-déchar-
gement, ainsi que des butées disposédes sur le circuit, entre ladite station
et ladite station de chargement-déchargement, et & la liaison entre ladite
section en T et ladite deuxiéme station, obligeant l'engin et le chéssis
1'accompagnant muni de son chargeur pivoteur, dfavancer depuis ladite deuxidme
station vers ladite station de chargement-déchargement en traversant ladite

section en T, puis de changer le sens en reculant vers ladite station, de

- changer & nouveau de sens en avangant vers ladite deuxidme station en refran-

Y

chissant ladite section en T, puis de changer & nouveau de sens en allant en
marche arriére vers ladite station.de chargement-déchargement aprés avoir

franchi une nouvelle fois ladite section en T,
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13) Circuit jouet selon l'une quelconque des revendications i, 6, 7
ou 10 caractérisé en ce que ledit circuit 3 proximité du mécanisme de déchar-
gement, de la station de chargement-déchargement et de ladite deuxidme station
de chérgement—déchargement comporte une rangée de dents surélevée, ledit engin
étant muni d'un pignon situé sous la base dudit engin et congu pour tourner
dans le méme sens que les roues dudit engin, ledit pignon venant en prise
avec cette rangée de dents, soulevant ainsi les roues dudit engin et ralen-

tissant l'allure de ce dernier.
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