;pectivamente.
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El presente registro de Patente de Invenclon con- :
cierne como su enunc1ado 1ndlca, un sistema electro-__, o
b1  nico de control 1ndenend1ente para trenes en m1n1atura,>

8 de acuerdo con la. descrlpclon detallada que del mlsmo
 ~se realiéa,

debiendo interpretarse 51empre este concep—

limltativo_

=Este 51stema mejora notablemente todo cuanto el

to en su3mas amplio sentido y nunca en

particular se conoce actualmentee "11{ fb:"5,y L

El sistema segun la inVDncion, tiene por finali-_a

";g;dad el controlar indlvidual € independientemente la dlrecf7

’.;7 c1on de marcha y la velocidad de va°ios trenes mlniatu-fi

:['g,ra, nuestos en funclonamiento simultaneamente en el mis-
;f-mo tramo de v1a.;  ¥ o

BRI -“~;f“}'i:  Bl sistema se basa en la utillzaclon de un ampli-a.w;->
s ficador transistorizado para nontrol de motor ¥ de varios |
f:-'clrcuitos sintonizados,

debldamente conectados al tren B
. minlatura. "

Este sistema esta compuesto por dos unldades dife-'”

] 'rentes. o ) "‘ﬂ o o
20 A.- Cuadro de. control, .
= Be- Unidad individual de control.

-:El citado cuadro de control sumlnistra corrlente y
T fsenales de control a las uniuades indiv1duales de con~; )
R S jff trol. SR |

LaS referldas unidades individuales de control re—
”,;,cmben 1a corriente y 1as senales de control y gobiernan
jr‘los motores de las unidades motrlces o} maquinas.

Se requiere una unidad 1ndiv1dual de control por

';cada maquina a funclonar, siendo teorlcamente ilimitado

el numero de maquinas o trenes que pueden controlarse,
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= fuq0101ando 31ualtaneameqte en un mismo. tramo ae v1a,

f%por ned*o de este 51stema.

' ;La d{lqad 1nd1v1aaal Qe contﬂol ¢ra montada en el

’;1ntellor ae la maqulna o de un vagon 1n edlato a. la propia

»iinaqulna Que hafa de ser controlada,<estando debidamente co-':

;nnectaua al motor de esta por medlo de tres cables.

91 cuadro ae control, senalauo qe la v1a nelo conecta-,j
‘“ao a el]a Dor dos cables, eSLara prev¢st ae tantos manuos
ue doble acc1on (reguJaa iy ue veloc¢dad y cont*ol dlrec- o

’;01ona1) ,coma @aqulnas fun01onen gnel clrculto._w

,)_

El cuauro de conurol esta dotado de toma a La red

de 110_130 W y ope,rd a 25—60 perlodos. -

vl

COuportara un Lrawoformador como toma a la red.afoJ"

dl cuauro Le control actua como fuente generauora

;f'ﬁde encr ia y de las seaales de control para operar 1as

"~;fun1ugdes motrlces o haqulnas que Qe ut¢llaen en el 513-"

v

’gmtema. nste cuaaro consta de un generaaor de corrlemte":g:}

“5*;D C. pulsante de 28 voltxos, ﬁe un am)llflcaaor ae poten—;»?*”

'01a v de taatos 05011adores coo. canales vayan a utlll—;' “

- 50 - ‘\'zarse, de biendo ser el numero de canales, 1gual al numer "t_57

de naqulnas que se desee operar. W'

la salida. de caaa os01lador pasa a t¢aves de un,f

:poten01ometfo (cl regulaaor de velociaad) y de un con—--'
o ’mutador monopolar ae dbble pos1c1on aue conmutara 1a sa— :

55 lida de varlable a maxima (el conurol alrecciopal) al amp,

’an¢f1cador.

S Las salldas ampllflcaaas de los osc11adores tle—i"

7jnen sus 1ndependen01as acopladas y se mezclan con 1a co-.ﬁ

- ,”GQ°;f;;:rriente nulsante D/C, s1eado entonces apllcada a la vias
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‘7€ 'itidad de seﬁal de control Que se le aplique. El motor ;“

‘{flmaquina) consiste en_un amplificador transistoriza— _
mfﬁdo de dos pasos, cuya entrada se selecciona por medlo': _
» Q :de un circuito sintonizado y cuya salida esta directa-A;ﬁﬁ;
>aéfmente acoplada al motor de la maquina y a su control

tf;direccional asociado.
’”ite selectivo para una frecuencia del orden de 3 a

;;tll kilociclos. El ampliflcador sta polarizado de

i:tal manera que sin entrada de senal la corrlenta que;fi*

'“«}que se accione, de entre varios en funcionamiento, de-éi

f’pendera de la frecuencia de la seﬁal de control-

.cado lo mismo a los trenes en que se uti;iza una inte-rft’

"3ﬂrrupcion de voltaje para su cambio de direccion,'como '
w;diante impulsos de alto voltaje para su cambio de di- e
c1on se produce mediante impulsos de alto voltaae.

'. que se utiliza motores de sensibilidad polar para el

A 5 CENTINOS '

La unidad 1nd1v1dual de control (una por cada

El c1rcuito sintonizado de entrada, es altamen—j.-

La velocidad del motor es nroporcional a la can-

Este sistema, segun se describe, puede ser apli-;tf'”

a aquellos en que el cambio de diIeccion se produce me-,_g

rec01on, como a aquellos en que el cambio de direc- - =

Para la adaptacion del s;stema a 1os trenes en
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cambio de dlreccion, aebera introducirse las siguien-,7ﬁ

tes modificaciones.”"_ll"“:ZT

NP ”i'im -~ Epel cuadro de cogtrol.-

SRR la corriente e, pulsante, de 28 voltios,

» o se cambiara a AC 16 voltios.u,;

1*‘;Lf11 - Se aﬁadiran dos rectificadores con flltrof -

para transmutar la corrlente de AG 16 voltios, posi—?

,/ tiva y DC 16 voltlos negativa.f

»fz.— En lugar de un amplificador transistotlzado‘”

5:de dos pasos y de un circulto sintonizado, se utiliza"’ §

ran dos amplificadores da las mismas caracterlsticas ;}

T Lo En el cuadro de control 1os circuitos sintoniza-f?”'

;‘dos, se conectaran de forma tal que pueda cambiarse

la frecuen01a del osc1lador, accionando el control di—;"

”"[;15;l”f»&ff;f rriente DC. positiva y otro a la negativa. S

Cuando el c1rcuito sinteonlzado y el amplifica-_“l:“

_dor conectados a la corriente positiva reciban una

5 senal en su frecuenda, el motor se movera ha01a aﬁe—'jlﬁi
- lante dependiendo su velocldad de la magnitud de la
120 '{57, senal. Uha senal transmitida al circuito conectado -
- : ;f,,>; ;‘»f,v; a la corriente negativa bara el motor, moverse en sen~:im
el o * tido contrarlo. B |




Para meaor compren31on de este sistema, se adJuné"’
mf;ff;' taa la presente memorla descriptiva dos hojas de. pla-: m

T 1 'ff-” nos, ‘en la- que a tItulo de ejemplo, se representa dos - -

esquemas del circulto de apllcacion en las fases fun-.

- f . 5‘1_;:, “;? T 01onales. ff;] o ;f= ::flf‘ - ’T - ;i~ 'g‘i B
! R “En las c1tadas hojas de dibuaos, se aprecian las
J£ﬁ~fﬁ:j"ﬂ*ki, Sff»=~;j? siguientes referonc1as. o w¥l}"]“*m:~ -‘hlﬂj N

T | C.- Vla de dos carriles con un polo positivo en'f;j*'

su centro para contacto con el disp051t1vo correspon—  '_-

“:Descrlta suflclent menteula_esenclalldadvde la‘

3inven010n;_se hace corstar expresamente que cualquier”_ 
.'modlficaclon de detalle que se 1ntroduzca en la mls—

a,. se con51derara incluida dentro de esta protec_

Tclon,>en tanto que no altere o modlfique esen01a1men.

te su flnalidad caracterlstica{°

zl;Por ultimo se declaran de novedad y propia inven-l

{cion, 1as relvi dlcaciones consignadas en. lavsiguien'

1o~ UN SIST;..MA ELmCTRONICO DE. CONTROL INDEPEN— |
 DIENTE ng 'T*R}:.NDS EN MINIATURA, caracterlzado esen-;_.__fj_; .




e A ;* %ﬁé
e "clalmeqte por comprender un cuadro ae control que f”“  B
,;15"7;;;155}_[>f;:,,, actua como fuente generadora de eneraia y de las

,seﬂales de control para operar 1as unidades motri-:i;

Bk LT SRRt

Maf;Jf:~j;f' “ces o maqulmas que se utilicen ‘el sistema constando

‘ este cuadro de un generador de corrlente DC.. pulsan—

te de 28 voltios, de un amplificaddr de potenc1a vy

"de tantos 03011adores como canales vajan a utilizar—

”Se debiendo ser el numero de cabales igual al nume—iff“

' Jro de maqulpas que se desee oparar pasando la salida

hde cada 05011ador a traves de un. poten01ometro 0 re~

_Tmaklma'"o‘control d1r9001onal al’ amplificador,yte- o

“'ifnlendo, las, sa1idas amplificadas de 1os osciladores

sus 1ndependen01as acopladas y se: mezclan con la co-

tf’rrlente pulsante DC, siendo entonces apllcadas a la f@;i -

".via, yendo el cuadro de control dotado con toma a

"Zjla red de voltage adecuado y opera:a los perlodos con-’f

. venientes, y comportara un tran31ormador ‘eon- toma>a

LVtrada, altamente selectivo para una frecuencia de“un
‘“_,51851f1jj#“;:§~orden conveniente de k1100101059 estando el ampli- o




~8-
ficador polarlzado de tal manera, que 51n.entrada
 fv,'~‘t- - 1;_ de senal la corrlente que- 01rcula por el motor es

mlnlma v este no se mueve v por otra parte con un

W“19Q‘“f“:[ffj aumenta v se pOne este en movimlento, y un gran imr
’ pulso en la entrada de seﬁal, produ01ra un aumento

sibito de corrlente ‘en el motor que actaara sobre-

v

;;&1_;_?ift-"wuﬂf”'“;; el rele de cambio. de direccion, inv1rtiendo la mé-
e e ;*;;M quina el sentido de su’ marcha, siendo la Vel°°1dadm?{5
P T ;“J:iég;’if;ﬁ del motor pr0P0r31°nal @ la cantidad de sefial de :
- - o mﬂ-:'control que se le aplique, estando PPeVlSt° de que~
~;;?v*ij7,wyf?v/”¢»’?” el motor que se accione, de entre varios en funcio-
) ST namlento, de que dependa de la frecuencia de la se-Aqf.

‘nal de control montandose caaa unldad 1ndiv1dual

“L;de control ,‘en el interior defun vagon inmediato g

a 1a maqulna que se haya de controlar estando debi-="

damente conectada alkmotor de esta por medlo de tres

inc*emento de esa entrada, 1a corrlente del motor f"‘

= cambiara la corriente DC pulsantemde voltios conve-ff;_:”

?nientes, a AC de otro voltaje y el control dire001o-
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"5f'f;f}g;f"1;ff“reivindicaciones, caracterlzado esencialmente por-f?”ﬂ"

que la transformdc1on para trenes de motores de sen-?

o kes aine

'1_f',— ' :51biliaad polar se montaran dos rectificadores con

- flltro para.transmutar la Eorriente de AC de vol~ f,fv"

Le2o0 - tlos adecuados, a. DC del mismo numero de vo1tios po= o

sitiva y Ic del mismo VOltaje, negatlva Y en SuStitu’¢-:

*5}fcion de un ampliflcador transistorizado de dos pasos’”

:'y de’ un circuito 31ntonizado, se utllizaran dos am-;

'~,;plificadores de las mismas caracteristicas que aquel

3ﬁ,tf?;mp <o 228 L Y dos c1rcuitos tambien sintonizados, conectandose 4 7
‘f"”'"7L;Q:-"fﬁf'jfﬂ':ﬁt-en el cuadro de control ‘los circuitos Sintonizados,»~f
77777 ‘;Q;,}éf?i—x;j; m?f;ﬂgﬂde tal forma que pueda cambiarse la frecuencia del -

- ;‘T“ff'i“;ff: VV~oscilador ac01onando el control d1reccional y que la )

o “wg:: magnitud de su- salida pueda variarse por medio del

LT 230 control de velocidad, y en la citada unidad indivie

;dual de’ control, los dos. circuitos sintonizados, ‘con=

'jtrolaran los‘dos amplificadores transistorlzados unif'

";:ciruuito conectado a la corrlente DC positiva y°el

£ ;otro a 1a negativa y cuando el circuito sintonlzaao y:"

e ,el ampllflcador conectados a la corriente positlva

o {reciban una. senal en su frecu ncia,jel mobr se mo——T"'

izvera hacia adelante, depe'dlend- su velocidad de la;'“

’;,magnitud de la senal y una'senalvtransmitida a
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