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L’invention a pour objet un dispositif de
commande, destiné particuliérement, mais
non execlusivement, & inverser le sens de
rotation d’un moteur & collecteur au moyen
des fils d’alimentation de ce moteur. L/in-
vention vise plus spéeialement les locomo-
tives jouets électriques. *

Le dispositif de UPinvention présente
comme principale particularité de comporter
un aimant principal, qui peut étre Yindue-
teur du moteur et qui actionne la commande
désirée par exemple Vinverseur de marche
du moteur, ledit aimant principal pouvant
étre enclenché dans une de ses positions par
un dispositif auxiliaire mis en action par
un courant différent de celui susceptible
Q’actionner ledit aimant principal.

Parmi les avantages du dispositif de V'in-
vention il y a lieu de signaler :

1° Sa simplicité, sa robustesse et son bon.
fonetionnement;

2° La possibilité de faire marcher le mo-
teur immédiatement dans le sens désiré,
contrairement i certains dispositifs connus
dans lesquels le moteur change son sens de
rotation & chaque: nouvelle mise en marche;

8° La possibilité de régler 1a vitesse du
moteur dans ses deux sens de marche, con-

trairement 4 certains dispositifs connus dans
lesquels un sens de mazche est toujours plus
rapide que Pautre. De plus avec ce dernier
dispositif connu, le réglage est fait pour un
voltage déterminé du secteur et si ce dernier
varie, ce qui est fréquent dans certaines
localités, certains plots du rhéostat de com-
mande, qui devraient provoquer la marche
avant, donnent la marche arriére ou in-
versement. Ce grave inconvénient ne peut
pas exister avec le dispositif de Pinvention
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qui- utilise également un rhéostat rationnel 44

et non un rhéostat donnant d’abord la mar-

“che rapide et ensuite les marches lentes,

comme cetui dudit dispositif connu.

Les particularités de P'invention vont
d’ailleurs ressortir de la description sui-
vante, qui en se référant aux schémas an-
nexés va montrer, uniquement & titre
d’exemple, pour faire comprendre Pinven-
tion, comment celle-ci peut &tre réalisée.

Les figures 1, 2 et 3 représentent sché-
matiquement un mode de réalisation du dis-

- positif de linvention respectivement dans

la position de repos, dans la position de
marche avant et dans la position de mar-
che arriére. :

Tes figures 4, 5 et 6 représentent un mode
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d’arrét de marche arriére ef de marche
avant, :
En se référant d’abord aux figures 1, 2
et 3 on voit schématiquement en 1 le mo-
9 teur; contre son inducteur 2 se trouve une
piéee métallique 3 oscillante autour de 1'axe
4 et qui normalement é&loignée de Vinduc-
teur 2 peut étre attirée par ce dernier lors-
que le courant qui actionne le moteur est
10 établi. Si on suppose par exemple un mo-
teur fonetionmant sur un voltage de seize
volts et au deld, la piéce métallique 3 sera
attirée par U'inducteur 2 si un courant de
quinze volts ou au deld est mis sur le mo-
b teur. '

La pidee 3 actionne un inverseur de mar-
che, représenté schématiquement en 5. Dans
un autre exemple la pidce 3 commandera
un rochet dont la roue sera solidaire de

a0 l'inverseur de marche de sorte que si la
pidee 3 n’est pas contre I'inductenr (fig. 1
et 2) Yindueteur et Yinduit seront connectds
dans un certain sens et au contraire si la
piéce 3 est contre Tinducteur (fig. 3) le

25 rochet avant fait tourner la roue & rochets,
celle-ci connectera Tinducteur ef Vinduit,
dans le sens opposé au préeédent. Un res-
sort raménera P'inverseur dans sa premiére
position si la pieee 8 quitte 'inducteur (fig.

Jo 1 et 2).

Suivant la présente particularité de Vin-
vention, une pidece 1égére 6 oscillante par
exemple autour dun axe 7, porté par la
piéce 3, peut &tre attirée par V'induecteur 2,

35 le réglage étant tel qu’un voltage trds faible
suffit pour provoquer cette attraction qui ne
se fait cependant que lentement grice 3 une
disposition appropriée (forme de 1a pidee 6,
effet de 1a résistance de Vair, ete.). Celleci

ho commande un dispositif d’enclenchement de
1a pigee 3, par exemple une simple butée 8
sera placée sur 'inducteur 2 contre laquelle
1a piéce 6 viendra s’appuyer empéchant
Tattraction de la pidee 8.

45 Te fonctionnement du dispositif est le
suivant :

Si on établit le courant de fonctionne-

ment du moteur (par exemple un courant |

supérieur 4 15 volts), la pitee 3 est attirée
50 par Pinducteur 2, Ta pidce 6 également, mais
elle obgit moins rapidement de sorte que Ia
pidee 3 est appliquée contre Vinducteur 2
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avant que la piéce 6 ait pu P’enclencher. Le
moteur entre en fonctionnement dans le
sens arriére par exemple. 55

Si on établit un courant trés faible (par
exemple inférieur 3 cing volts) la piéce 3
n'est pas attirée le courant étant insuffisant,
mais la piéee 6 Vest, et vient enclencher la
pieee 3 (fig. 2). Si on rétablit alors le cou- Ga
rant normal (supérieur i quinze volts) la
piéce 3 ne peut plus étre attirée et le mo-
teur entre en fonctionnement dans le sens
inverse du préeédent, c’estdi-dire marche
avant. 65

9 représente une piéce tournant autour
de I'axe 10 et pouvant immobiliser 1a pisee
6 dans une position ou dans Pautre. Cette
piece 9 est’ commandée manuellement et a
pour but selon sa position de ne permettre 7o
gue la marche arriére (fig. 1) ou que la
marche avant (fig. 2).

Dans la position de la figure 3 elle n'in-
tervient pas. Cette piéce 9 permet done en
agissant sur le moteur de ne permetire sa 75

. marche que dans un seul sens.

En se référant maintenant aux figures 4,
5 et 6, on voit un mode de réalisation sui-
vant l'invention, du bouton de commande
du moteur. 3o
11 représente schématiquement le trans-
formateur d’alimentation, 12 le rhéostat de
réglage de la vitesse, 13 les fils d’alimen-
tation du moteur, 14 une résistance destinée
3 abaisser suivant invention le voltage, 15 85
est un bouton: établissant le contact lorsqu’on
Vincline entre la lame 16 et le fil 13. De
plus lorsqu’on incline vers la droite (fig. 6)
le bouton 15 établit le contact entre le fil
13 et la résistance 14 avant d’établir le go
contact entre le fil 18 et 1a lame 16.
Le fonctionnement est done le suivant :
Dans la position de 1a figure 4, le cou-
rant est coupé Pour meitre en route le
motenr marche arriére, on ineline e bouton §9
vers la gauche (fig. 5) ce qui a pour effet
d’envoyer le courant de marche au moteur.
Si on veut au contraire faire marcher ce
dernier dans Vautre sens on inclinera le
bouton vers la droite (fig. 6) ce qui a pour 100
effet d’envoyer d’abord un courant de bas
voltage qui agit sur le dispositif d’enclen-
chement et ensuite le courant de marche du
moteur qui fonetfonne alors dans le sens
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de réalisation du bouton de commande de
I'invention respectivement dans la position
désiré.

La lame 16 est, snivant l'invention, éta-
blie de telle maniére que sous V’influence de
la chaleur elle se déforme et un ressort de
rappel rameéne le bouton 15 dans sa position
de repos, ce qui coupe le circuit. Par suite
si un court-cireuit se produit, 1a lame 16
g'6chauffe par suite de l'intensité du cou-
rant, se déforme et coupe automatiquement
le courant. ,

Au lien d’utiliser une résistance 14 pour
obtenir un courant affaibli qui actionne la
piéce 6, on peut suivant I'invention utiliser
quelques spires du transformateur 11. La
marche avant serait done établie en utilisant
un secondaire auxiliaire de quelques spires,
puis le secondaire ordinaire. Le passage de
Pun & Pauntre se faisant sans interruption de
courant, c'estd-dire que pendant un court
instant les deux secondaires se trouveront
reliés 4 la ligne provoguant ainsl un cou-
rant différentiel suffisant pour que la pidee
6 ne ldche pas.

On pourrait également supprimer le bou-
ton 15 en utilisant un rhéostat cireulaire.
Pour 1a marche avant on passerait d’abord
de 1a position d’arrét A 1a position de résis-
tance maximum qui devrait étre suffisante
pour que la pidce 6 soit actionnée sans que
la pitce 3 le soit. Pour la marche arriére
on ferait fonctionner le rhéostat dans le
sens inverse de manidre 3 avoir d’abord le
eourant maximum, la pidee 3 serait alors
immédiatement actionnée avant que 1a pidee
6 ait pu Venclencher.

La description précédente n’a été donnée
qu'i titre d’exemple pour faire comprendre
Pinvention, on pourrait réaliser d’autres mo-
des de réalisation de celle-ci sans sortir de
ses limites.

(’est ainsi qu’on pourrait utiliser un ai-
mant indépendant au lien d’utiliser Yindue-
teur du moteur pour actionner 1inverseur
de marche, atmant indépendant alimenté en
série ou en dérivation avec le moteur, en
dérivation sur Pinducteur ou sur Pinduit.

Tl v a lieu de remarquer que, sauf dans
e eas d’alimentation, en dérivation avee le
moteur e dispositif de changement de mar-
che ne doit pas présenter de point mort afin
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de ne pas interrompre le courant dans ai-
mant.

senr de marche au lieu d’#tre actionné par
un courant plus faible que le courant prin-
cipal peut ’étre par un courant différent
(courant polarisé, ete.). |

Quoique le dispositif de I'invention soit
destiné principalement au changement de
marche du moteur, il peut également sui-
vant 'invention étre utilisé pour un autre
usage (accrochage des wagons dans les che-
mins de fer jouets, ete.).

Par des interruptions sucecessives du cou-
rant prineipal et du courant auxiliaire, on
peut réaliser des dispositifs & rochets jouant
le rble de sélecteur pour actionner diffé-
rents organes des chemins de fer jouets
(changement de marche, accrochage des
wagons, ete.).

RASUME.

I’invention a pour objet un dispositif de
commande destiné particuliérement, mais
non exclusivement 4 inverser le sens de

rotation d’un moteur au moyen des fils d’ali-"

ment#@ion de ce dernier.

Entre autres particularités, le dispositif
de Pinvention présente celle de comporter
un aimant principal qui peut étre Pinduc-
tear du moteur et qui actionne la com-
mande désirée par exemple Vinverseur de
marche du moteur, ledit aimant principal
pouvant étre enclenché dans une de ses po-
sitions par un dispositif auxiliaire mis en
action par un courant différent de celui
susceptible d’actionner ledit aimant princi-
pal.

Te bouton de commande du dispositif de
Pinvention envoie lorsqu’on le place dans
une de ses positions deux courants successifs
différents dans Ia ligne, de plus le courant
principal échauffe un bilame disposé de telle
maniére que sa déformation coupe automa-
tiquement le courant, si ce dernier dépasse
1ne certaine intensité limite. Te dispositif
ne pouvant ensuite étre renclenché qu'a la
main,

Rexé TRUBERT.
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